Hybridni dvoufazové krokové motory rady SX {g;

Krokové motory fady SX jsou dodavany v pfirubach NEMA17, NEMA23, NEMA34 a NEMA42. S vyuzitim moderni technologie se vyznacuji
vysokymi momenty pfi zachovani malych rozmér(. Standardni délka kroku je 1,8° s moznosti dal$iho elektronického zmenseni.

Nejvétsi dostupny staticky moment u motortd v pfirubé NEMA17 je 0,8 Nm, v pfirubé NEMA23 2,7 Nm, v pfirubé NEMA34 12 Nm a v pfirubé
NEMA42 25 Nm. Vybrané typy krokovych motor( fady SX jsou dodavany s hrideli na obé strany, jeden typ v pfirubé NEMA34 je dostupny
v provedeni s ochrannym zalitim a utésnénou hrideli.

Priruba NEMA17 Pfiruba NEMA23
zleva SX16-0301, SX16-0503D, SX17-1705 zleva SX23-1012D, SX23-2727

Priruba NEMA34
zleva SX34-2740, SX34-3570, SX34-2570P, SX34-7095

Pfiruba NEMA42 - SX42-6525

Linearni aktuator SX16-0402LA-120

Krokovy motor (cely krok 1,8°), kde rotorem prochazi trapézovy Sroub o priméru 5 mm se stoupanim 2 mm/ot.. Pfi béhu motoru a sou¢asném
uchyceni Sroubu se zamezenim pootoceni dochazi k linearnimu posuvu, maximalni
délka posuvu je 80 mm. Linearni aktuator je vhodny pro drobné manipulatory

s vedenym bfemenem.

Standardni sortiment krokovych motort fady SX je dodavan ze skladu firmy Microcon.
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Technické parametry krokovych motort rady SX16, SX17

Rada SX - pfiruba NEMA17

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) moment setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) (Nm) rotoru
bipol. napajenti, (gcm?)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni  sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X16-0301 0,11 0,35/ - 30/- 26/- 0,005 11 0,12
S$X16-0402 0,21 04/- 32/- 30/- 0,012 20 0,18
S$X16-0402NEW 0,21 04/- 32/- 30/- 0,012 20 0,18
S$X16-0502 0,23 0,5/- 14 /- 14,4/ - 0,018 24 0,2
S$X16-0503 / SX16-0503D 0,3 0,5/1 40/10 24 /6 0,018 24 0,24
SX17-0402-09 0,22 0,42/ - 38,4 /- 20/- 0,02 35 0,22
S$X17-1705 0,5 1,7/3,4 3,2/0,8 2,4/0,6 0,026 68 0,35
SX17-0808 0,8 0,8/1,6 2817 12/3 0,028 102 0,5
D - motor s hfideli na obé strany
Délka kroku ..., ... 1,8°(0,9° u SX17-0402-09)
Tolerance kroku . ......... +0,1°
Izolaéni tfida ~  .......... NEMA B (130°C)
Rozméry (mm)
Typ ¢ Hridele [J A max. Délka L max. B Vyvody - poéet / délka Ly
S$X16-0301 5 39,3 20 24 +0,5 6 /500
S$X16-0402 5 39,3 33 18+ 0,5 4/1 200
S$X16-0402NEW 5 39,3 32 24 +1 471000
S$X16-0502 5 39,3 37 24 +0,5 6 /600
S$X16-0503 / SX16-0503D 5 39,3 38 24 +1 8 /500
S$X17-0402-09 5 42,3 33 24 +1 4/300
SX17-1705 5 42,3 48 24 +0,5 8/300
SX17-0808 5 42,3 60 24 +1 8 /300
B L max. 10+1 ‘
bor 0 iz M

|
4 x zavit M3, hl. 4,5 min.
SX16-0301 - 4 x zavit M3, hl. 2 min.

AWG 26

\ AWG 28 - SX16-0503, SX16-0503D




Technické parametry linearniho aktuatoru SX16-0402LA-120

Rada SX - pfiruba NEMA17

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Moment Délka Hmotnost
moment proud (mH) Q) moment setrvacnosti posuvu (kg)
(Nm) (A) (Nm) rotoru na cely krok
bipol. napajent, (gcm?) (mm)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SX16-0402LA-120 0,21 04/- 32/- 30/- 0,012 20 0,01 0,18
Délka kroku ..., ... 1,8°
Maximalni axialni zatizeni 20N
Doporuéené zatizeni je cca 20% udavané maximalni zatéze
s ohledem na dlouhodobou Zivotnost.
Maximalni délka posuvu .. ... 80 mm
Izolaéni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)
Rozméry (mm)
Typ Hridel - Sroub Celkova délka [JA max. Délka L max. Konektor s vyvody
prameér / stoupani Sroubu poéet / délka
(mml/ot.)
SX16-0402LA-120 5/2 120 £ 1 39,3 33 4/1000
39,3 max.
31+0,2
022+0 33 max.
- 0,052 2
®4+0
/{} -0,05 Q
M5x2 (P1) [
e SOt -3
4 x zavit M3, hl. 4,5 min. Q$ 1 6
© QI 00
T IN 6 114 £1 <
zasunuty konektor se 4 vyvody,
1,000 mm, AWG 26
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‘f Technické parametry krokovych motort rady SX23

Rada SX - pfiruba NEMA23

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) () setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napajent, (kgm?x10°7%)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni  sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X23-1012 / SX23-1012D 1,2 1/2 20/5 72/1,8 0,03 0,7
S$X23-1412 1,2 1,4/2,8 10/2,5 3,6/0,9 0,03 0,7
S$X23-1020 2 1,05/2,1 40/10 8,4/21 0,044 1,1
S$X23-3020PG 2 3/- 3,8/- 0,82 /- 0,048 1,15
SX23-2727 2,7 2,7/54 6,4/1,6 1,4 /0,35 0,053 1,13
D - motor s hfideli na obé strany
Délka kroku ..., ... 1,8°
Tolerance kroku . ......... +0,1°
Izolaéni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)
Rozméry (mm)
Typ ¢ Hridele Délka Vyvody
D OA L max. B Délka vyvodu Ly Pocet AWG
S$X23-1012 / SX23-1012D 6,35 56,4 56 20,6 1 300 8 22
S$X23-1412 6,35 56,4 56 20,6 +1 500 8 22
S$X23-1020 6,35 57 76 20 +1 500 8 24
S$X23-3020PG 6,35 57 106 20,6 + 1 - - -
S§X23-2727 8 57 84 211 600 8 22
A L max. - SX23-3020PG
B L max. 15+1
47,14 £0,2
e ‘ N T TaUT ;
Fan ! !
(N ! O ¢p+0 | | T T T :
| -0,013 E
”"’{"” ””” T i I N R P E’",{
‘ ¢635+0 |1 £
| 200131 5
o o o\l :
! ") 16+0 --r------.---:
4x05 $38,1£005 -03 LVTM' -
5+0,3 —"mm '\____,,;,




Technické parametry krokovych motoru rady SX34

Vs
B
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Rada SX - pfiruba NEMA34

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) setrvaénosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napajeni, (kgm2x107%)
celokrok, jmen. proud  sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SX34-2740 / SX34-2740D 4 2,7515,5 14/3,5 1,68/0,42 0,14 2,3
S$X34-2570P 7 25/5 22,4/5,6 1,9/0,47 0,27 4
S$X34-3570 7 35/7 9,6/2,4 1,3/0,325 0,18 3
SX34-4570 7 45/9 5,68 /1,42 0,76 /0,19 0,18 &
S$X34-3080 8 3/6 22,4/5,6 1,9/0,47 0,27 3,8
SX34-4280 / SX34-4280D 8 4,2/8,4 11,2/2,8 1,1/ 0,275 0,27 3,8
S$X34-6080D 8 6/12 56/1,4 0,47 /0,12 0,27 3,8
SX34-4595 9,5 45/9 8,4/21 1,06 / 0,265 0,25 4,5
S$X34-7095 9,5 7/14 3,4/0,85 0,425/0,11 0,25 4,5
SX34-6212 12 6,2/12,4 9,6/2,4 0,66/ 0,165 0,4 53
D - motor s hfideli na obé strany
P - provedeni s ochrannym zalitim a utésnénou hfideli
Délka kroku ... ... .. 1,8°
Tolerance kroku . ......... +0,1°
Izolagni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)
Krokové motory s hfideli na jednu stranu
Rozméry (mm)
Typ Hridel Délka Vyvody
D T K L max. B Délka vyvodu Ly Pocet AWG
SX34-2740 12,7 - - 80 31,75 500 8 20
S$X34-2570P 12,7 97(-) 25(-) 120 31,75 500 8 20
S$X34-3570 12,7 - - 98 37 300 8 20
S$X34-4570 12,7 - - 98 31,75 300 8 20
SX34-3080 12,7 - - 118 31,75 500 8 20
S$X34-4280 12,7 - - 118 31,75 500 8 18
SX34-4595 12,7 - - 126 37 300 8 20
S$X34-7095 12,7 - - 126 37 300 8 20
S$X34-6212 15,875 12,875 25 156 31,75 2000 8 20
[]86,8
B L max
| 69,5+ 0,2
OD+0 : :
0,012 : :
R L e ,,,:, ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 1 %
N L, : P2
K i S
Drazka a klin na hrideli jen E E
u SX34-6212, voliteln& ! :
u SX34-2570P L '
4x$55 H H H
*4x 06,5 o 1,52 T :
73,025+ 0,05
8,38
*10
L max. - S$X34-2570P

* U motortl SX34-3570, SX34-4570, SX34-4595, SX34-7095
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Technické parametry krokovych motoru rady SX34

Krokové motory s hrideli na obé strany

Rozméry (mm)

L max. B Délka vyvodu Ly Pocet AWG
S$X34-2740D 80 21,75 500 8 20
S$X34-4280D 118 31,75 500 8 18
S$X34-6080D 118 31,75 500 8 20
[]86,8
B L max.
69,5+0,2
‘ R

A
N
A
N

4xh55 >1 1,52 L—M—

073,025 + 0,05 o) Tl
8,38 -
Hfidele u SX34-2740D Hfidele u SX34-4280D Hfidele u SX34-6080D
3
A-A . A
* |
Os a @- 5-0,012 ‘ @ a
97+02 9,8+0 74 -0,042 ‘ a,b $127+0
- 15 -01 oA -0,012
0127+ $127+0 20
__ -0012 20,012
10 *kliny pfilozeny samostatné -_—1
® b
b ’: ‘ 09,525+0
31,75 ’
[———| -0,012
10 0127+0 L
-0,012




Technické parametry krokovych motoru rady SX42

Rada SX - pfiruba NEMA42

Rozméry (mm)

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napajenti, (kgm?x107%)
celokrok, jmen. sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SX42-6525 25 6,5/13 14,4/ 3,6 0,8/0,2 1,3 9,5
Délka kroku  .......... 1,8°
Tolerance kroku  .......... +0,1°
Izolagni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)

Hridel
T L max B Délka vyvodu Ly Pocet AWG
SX42-6525 19 15,8 165 55+1 300 8 20
[]110,5
B L max.
88,9+0,3
e } \ |
O O] e
. -0,012
35
4x$8,5 1 J 16 1
J 0555 0,05 L, M_




Moment [Nm]

Moment [Nm]

Momentoveé charakteristiky fady SX16, SX17, SX23

Momentova charakteristika motoru SX16-0503
s jednotkou CD20M a napéjecim napétim 35 VDC

‘ @ 0,7 Asériové @ 14A paralelnl"

0,25 \
0,225 2 2.
0,2

0,175
0,15 \ \

0,125 N, \
01 ™~ \._

0075

0,05 \\
0,025 \
0 \ \ \ \ \ \ \

9
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 2500
0 0,25 05 1 25 5 75 10 12,5

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova charakteristika motoru SX23-1012
s jednotkou CD20M a napéjecim napétim 35 VDC

‘0 1,4 A sériové @ 2 A paralelni
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Momentova charakteristika motoru SX23-3020PG
s jednotkami CD40x, CD40M a napéjecim napétim 48 VDC

@ 4 A sériové
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Momentova charakteristika motoru SX17-1705
s jednotkou CD20M a napéjecim napétim 35 VDC
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Momentova charakteristika motoru SX23-1412
s jednotkami CD30x, CD30M a napéjecim napétim 48 VDC
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Momentova charakteristika motoru SX23-2727
s jednotkami CD20M (35 VDC), CD30x, CD30M (48 VDC)
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Amplituda proudu je uvedena v legendé.



Moment [Nm]

Momentove charakteristiky fady SX23, SX34 &
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Momentova charakteristika motoru SX23-2727
s jednotkami CD40x, CD40M a napéjecim napétim 48 VDC
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Momentova charakteristika motoru SX34-2740 s jednotkami
CD30x, CD30M, CD40x, CD40M a napajecim napétim 48 VDC
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Momentova charakteristika motoru SX34-6080D
s modulem 6410-001 a s nestabilizovanym zdrojem PS 70
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Momentova charakteristika motoru SX23-2727 s jednotkami
CDA40x, CD40M a s nestabilizovanym zdrojem PS 35
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Momentova charakteristika motoru SX34-3080
s jednotkami CD40x, CD40M a napéjecim napétim 48 VDC
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Amplituda proudu je uvedena v legendé.



