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MICROCON je vyrobcem kompletnich programovatelnych pohonud s krokovymi motory
i dodavatelem jednotlivych komponentd.

Firma vznikla v roce 1991, od roku 1995 funguje jako spole¢nost s ru¢enim omezenym.
V pocatcich byly prioritni ¢innosti spojené s vyvojem a vyrobou programovatelného
fizeni krokovych motor(i. Sortiment byl brzo rozsifen o nabidku krokovych motord

a pozdéji i dalSich komponent( jako jsou pruzné spojky, posuvové Srouby, linearni
vedeni, Snekové pievodovky, kulickové Srouby a napajeci zdroje.

V Ceské a Slovenské republice Microcon zastupuje niZe jmenované firmy jako
autorizovany distributor:

PACIFIC SCIENTIFIC (USA) - pohony s krokovymi motory

HUCO ENGINEERING (GB) - pruzné spojky

KERK MOTION PRODUCTS (USA) - posuvové Srouby a linearni vedeni

Dale firma Microcon dodava produkty firem:
KURODA (Japonsko) - linearni vedeni a kulickové Srouby
TOS Znojmo - Snekové prevodovky

KOMPLETNI DODAVKY POHONU OD JEDNOHO DODAVATELE

Zakladni sortiment uvedeny v tomto katalogu je dodavan ze skladu firmy Microcon.
Aktualni verze katalogu produktd MICROCON i nékteré katalogy mechanickych komponentt (katalog pruznych spojek firmy Huco Engineering,
katalog posuvovych $roubl a linearnich vedeni firmy Kerk Motion Products) jsou dostupné na CD nebo jsou ke stazeni na www.microcon.cz.
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Programovatelné jednotky typu CD pro fizeni krokovych motoru

Raag
T XYy

Programovatelné jednotky typu CD obsahuiji fidici ¢ast realizovanou kontrolerem M1486 i vykonovou ¢ast pro bipolarni napajeni
krokového motoru s pulsni regulaci proudu.

Ridici ¢ast jednotek je realizovana kontrolerem M1486, ktery obsahuje:
- programovatelné fizeni krokového motoru (délka drahy, rychlost, zrychleni, mikrokrokovani)
- maly programovatelny automat (vstupy/vystupy, smycky, podminéné skoky, ¢ekaci doby).

Standardné jsou jednotky osazeny kontrolerem M1486E1 s vnitini paméti pro povely EEPROM 2 000 bitd. Povely jsou uchovany v paméti

i po vypnuti napajeni, bez potfeby zalohovani. V pfipadé zajmu zakaznika o on-line fizeni z nadfazeného systému po sériové lince bez potieby
zalohovani je mozné dodat jednotky osazené kontrolerem M1486B s paméti RAM.

Kontroler je ovladan jednoduchymi ASCII povely po sériové lince. Povely kontroleru jsou snadno zapamatovatelné, znakem povelu je vzdy
prvni pismeno anglického nazvu povelu. Napf. povel pro zadani rychlosti “Velocity” 500 krokd za sekundu: V500. Uzivatel se tak nemusi
zabyvat slozitym programovanim, ale jednoduchym zapisem poveld. Blize ke kontroleru viz str. 6, 7.

Jednotky umozriuji déleni celokroku - mikrokrokovani, které vyrazné omezuje oscilace jednotlivych krok( a rezonance pfi nizkych rychlostech.
Realizace pohanéného stroje ¢i zafizeni je diky jednoduchému ovladani velmi rychla s moznosti pruzného pfizplsobeni pfipadnym zménénym
pozadavkim pouhou zménou povelového souboru.

V8echny jednotky typu CD maji pouze jedno napajeci napéti (kromé modulu CD6410M). Vzhledem k pulsni regulaci proudu neni potfeba
k napajeni stabilizovany zdroj, staci jen transformator a diodovy mustek. Zdroj mize obsahovat kondenzator o kapacité cca 4 700 uF, ale
vzhledem k pouzitym kondenzatorim na jednotkach (kromé jednotek CD30x, CD40x, CD6410M) neni pfidavna kapacita nezbytna.
CD30M, CD34M, CD40x a CD40M zdroj PS 35, pro napajeni modulu CD6410M je doporuceno externi napajeci napéti 24 VDC/200 mA
(pro fidici ¢ast) a zdroj PS 70 (pro vykonovou ¢ast). Blize ke zdrojdm PS 35 a PS 70 viz str. 12.

CD30x, CD40x

¢ Jednotky velmi malych rozméra véetné krytu a drzaku pro uchyceni na DIN listu, CD30x - 105 x 57 x 47 mm, CD40x - 105 x 57 x 67 mm
* Uzivatelské vstupy a vystupy (vyvedeny na zasouvaci pruzinové svorkovnice):
10 galvanicky oddélenych uzivatelskych vstupu
Na svorkovnice jsou vyvedeny 2 spole¢né katody a 10 anod vstupnich diod optoclend.
Standardni Groven vstupl 0; 24 V (7 mA).
4 galvanicky oddélené uzivatelské vystupy £
Vystupy jsou galvanicky oddéleny optocleny. Na svorkovnice je vyveden 1 spole¢ny "- ;1"
kolektor a 4 samostatné emitory vystupnich tranzistord optoclent. Vystupni optocleny .:
maji max. kolektorovy proud 50 mA a max. napéti mezi kolektorem a emitorem 30 V.
* Zvysena ochrana proti ruseni - rozsahla zemni plocha, zcela galvanicky oddéleny
kontroler M1486
* Moznost mikrokrokovani - piné vyuziti 4 bit D/A pfevodniku pro dal$i zvySeni
plynulosti chodu motoru, moznost déleni kroku také osmi a Sestnacti
* Mozné pfipojeni sériové linky voliteIné pfes konektor Cannon nebo pres svorkovnici
* Signalizace stavu vstupt, vystupd a napajeni LED diodami

Momentové charakteristiky jednotek s vybranymi krokovymi motory - viz str. 20, 21, 26.

Parametry vykonové casti

CD30x CD40x
Napajeci napéti 12 -48 VDC 12 -48 VDC
Amplituda proudu 0,4-33A 04-4A
Nastaveni proudu v Sestnacti stupnich v Sestnacti stupnich
Déleni celokroku nastaveni pomoci spinace SIP nastaveni pomoci spinace SIP
Doporuéeny pocet mikrokroku na celokrok 4,8, 16 4,8,16
Automatické snizeni proudu po zastaveni motoru ANO ANO
Moznost programového vypnuti koncového stupné ANO ANO
Statické momenty vhodnych krokovych motoru 0,8-8,5Nm 2,7-8,5Nm
Rozméry 105 x 57 x 47 mm 105 x 57 x 67 mm
Doporuceny napajeci zdroj PS 35 PS 35
Parametry ridici ¢asti (podrobnéjsi informace - viz str. 6, 7)
Sériové rozhrani RS232, galvanicky oddélena sériova linka
Pocet jednotek pripojitelnych na jedno sériové rozhrani az 16
Pocet galvanicky oddélenych uziv. vstupti / vystupt 10/4




Programovatelné jednotky typu CD

CD20M, CD30M, CD40M

¢ Jednotky s rozméry standardniho malého euro-formatu

e Uzivatelské vstupy a vystupy:
5 galvanicky oddélenych uzivatelskych vstupu
Vstupni signaly jsou galvanicky oddéleny optocleny. Na konektor CANNON 15 Pin/F jsou vyvedeny anody i katody vstupnich diod
optoclenl. Uzivateli jsou standardné k dispozici 4 univerzalni vstupy a vstup Limit pro preruseni béhu motoru také mimo rychlost start/stop
nebo zménou polohy jumperu 5 univerzalnich vstupl. Standardni Groven vstupli 0; 24 V (7 mA), volitelné 0; 5 V.
4 uzivatelské vystupy, pfidavny vystup interniho spinaného zdroje 24 V zatizitelny do 100 mA
Podle pozadavk( aplikace je mozné volit standardni vystupy aktivni v log. 0 - otevieny kolektor (do 30 V) nebo aktivni v log. 1 (potiebné
pro spolupraci s nékterymi PLC). Vystupy aktivni v log. 0 maji zatizitelnost kazdého vystupu 100 mA, oznaceni jednotek bez pFipony.
Vystupy aktivni v log. 1 (standardné 0; 24 V) maji celkovou zatizitelnost 150 mA (max. proud jednoho vystupu v log. 1 je 40 mA), oznaéeni
jednotek s pfiponou A1 (napf. CD30M-A1).

* Moznost mikrokrokovani - piné vyuziti 4 bit D/A pfevodniku pro dal$i zvySeni plynulosti
chodu motoru, moznost déleni kroku také osmi a Sestnacti

* Volitelna signalizace pohybu motoru pomoci uzivatelského vystupu

Momentové charakteristiky jednotek s vybranymi krokovymi motory -
viz str. 20, 21, 26.

Parametry vykonové casti

CD20M CD30M CD40M
Napajeci napéti 12 -35VDC 12 -48 VDC 12 - 48 VDC
Amplituda proudu 04-2A 04-33A 04-4A
Nastaveni proudu v osmi stupnich v Sestnacti stupnich v Sestnacti stupnich
Doporuceny pocet mikrokrok( na celokrok 4,8, 16 4,8,16 4,8,16
Automatické snizeni proudu po zastaveni motoru ANO ANO ANO
Moznost programového vypnuti koncového stupné ANO ANO ANO
Kapacita na jednotce 4 000 uF 5000 puF 5000 puF
Statické momenty vhodnych krokovych motort 0,1-2,8 Nm 0,8-8,5Nm 2,7-8,5Nm
Rozméry, standardni maly euro-format 160 x 100 x 30 mm 160 x 100 x 30 mm 160 x 100 x 45 mm
Doporucéeny napajeci zdroj PS 20/30 PS 35 PS 35
Pocet jednotek pripojitelnych na jedno sériové rozhrani az 16 az 16 az 16
Pocet uzivatelskych vstupu / vystupt 5/4 5/4 5/4
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¥.. Programovatelné jednotky typu CD
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CD34M

¢ Kompaktni modul v provedeni uzavieného hlinikového boxu, kde ovladaci prvky jsou vyvedeny na €elni panel
* Uzivatelské vstupy a vystupy:

8 galvanicky oddélenych uzivatelskych vstupt

Vstupni signaly jsou galvanicky oddéleny optoc¢leny. Na konektor CANNON 15 Pin/F jsou vyvedeny anody

i katody vstupnich diod optoclen(i. Standardni Groveri vstupd 0; 24 V (7 mA), volitelné 0; 5 V.

5 vystupu - 4 uzivatelské vystupy a signalizace pohybu motoru

-

Na konektor CANNON 9 Pin/F vyvedena také zem (GND) a pfidavny vystup interniho spinaného -Mrc:t;‘;gp,.‘
zdroje 24 V zatizitelny do 100 mA. Podle pozadavk( aplikace je mozné volit standardni vystupy e
aktivni v log. 0 - otevieny kolektor (do 30 V) nebo aktivni v log. 1 (potfebné pro spolupraci s nékterymi PLC). o
Vystupy aktivni v log. 0 maji zatizitelnost kazdého vystupu 100 mA, oznaceni jednotky bez pfipony. :iﬁ
Vystupy aktivni v log. 1 (standardné 0; 24 V) maji celkovou zatizitelnost 150 mA (max. proud jednoho F
vystupu v log. 1 je 40 mA), oznaceni jednotky s pfiponou A1 (CD34M-A1). 'j"*‘l
* Moznost mikrokrokovani - piné vyuziti 4 bit D/A pfevodniku pro dal$i zvySeni plynulosti chodu motoru, ‘ :

moznost déleni kroku také osmi a Sestnacti ﬁ n

CD6410M

*  Modul malych rozmért uréeny k ovladani krokovych motord se statickym momentem do 25 Nm s moznosti
velmi jemného déleni celokroku

¢ Uzivatelské vstupy a vystupy (vyvedeny na zasouvaci svorkovnice):
14 galvanicky oddélenych uzivatelskych vstupt
Vstupni signaly jsou galvanicky oddéleny optocleny. Vzhledem k pouziti obousmérné diody na vstupu
optoclenu je mozné vstupy zapojit se spole¢nou anodou nebo se spole¢nou katodou - mohou byt spinany
log. 0 nebo log. 1. Standardni Groveri vstupl 0; 24 V (volitelné 0; 5 V).
6 uzivatelskych vystupu, pfidavny vystup interniho zdroje 24 V zatiZitelny do 100 mA
Podle pozadavkl aplikace je mozné volit standardni vystupy aktivni v log. 0 - otevieny kolektor (do 30 V)
nebo aktivni v log. 1 (potfebné pro spolupraci s nékterymi PLC). Vystupy aktivni v log. 0 maji zatizitelnost
kazdého vystupu 100 mA, oznaceni jednotky bez pfipony. Vystupy aktivni v log. 1 (standardné 0; 24 V)
maji celkovou zatizitelnost 150 mA (max. proud jednoho vystupu v log. 1 je 40 mA), oznaceni jednotky
s priponou A1 (CD6410M-A1).

¢ Moznost mikrokrokovani - déleni kroku binarné (déleni dvéma az 256ti) i dekadicky (déleni péti az 250ti)

* Patentované omezeni rezonanci ve stiednim pasmu kmitocti

* Volitelna signalizace pohybu motoru pomoci uzivatelského vystupu

* Oddélené napdjeni fidici ¢asti (24 VDC) a vykonové ¢asti (65 VDC) pro vétsi odolnost vici ruseni

Momentové charakteristiky modulu CD34M a vykonového stupné 6410-001 s vybranymi krokovymi motory - viz str. 21, 26, 27.

Parametry vykonové casti

CD34M CD6410M
12 - 48 VDC (fidici &ast)

Napajeci napéti 12-48VDC 24 - 65 VDC (vykonova &ast)
Amplituda proudu 04-35A 09-7A
Nastaveni proudu v Sestnacti stupnich v osmi stupnich

. . . 16 binarné az 256
Loy [t 76 620 (e G G (doporugeny pocet 4, 8, 16) dekadicky a 250
Automatické snizeni proudu po zastaveni motoru ANO ANO
Moznost programového vypnuti koncového stupné ANO ANO
Statické momenty vhodnych krokovych motort 1,5-8,5Nm 2,7 -25Nm
Rozméry 170 x 130 x 50 mm 127 x 110 x 80 mm

véetné krytu a chladice

24 VDC/200 mA (Fidici ¢ast)

Doporuceny napajeci zdroj PS 35 PS 70 (vykonova &ast)

Parametry fidici ¢asti (podrobn

Sériové rozhrani REZRE (222 REEE

galvanicky oddélena sériova linka galvanicky oddélena sériova linka
Pocet jednotek pripojitelnych na jedno sériové rozhrani az 16 az 16
Pocet uzivatelskych vstupu / vystupt 8/4 14 /6




C1x / Program INM

Ridici jednotka C1x

C1x obsahuje pouze fidici €ast realizovanou kontrolerem M1486 (blize ke kontroleru viz str. 6, 7).

Jednotka C1x je uréena pro pouziti jako programovatelné fizeni krokového motoru s vystupem Pulsy, Smér a Disable k externimu koncovému
stupni pro napajeni krokového motoru. Obsahuje také maly programovatelny automat pro univerzalni fidici aplikace.

* Jednotka velmi malych rozmért 105 x 57 x 25 mm vcetné krytu a drzaku pro uchyceni
na DIN listu

e Uzivatelské vstupy a vystupy (vyvedeny na zasouvaci pruzinové svorkovnice):
10 galvanicky oddélenych uzZivatelskych vstupt
Na svorkovnice jsou vyvedeny 2 spole¢né katody a 10 anod vstupnich diod optoc¢lend.
Standardni Groven vstupu 0; 24 V (7 mA).
4 galvanicky oddélené uzivatelské vystupy
Vystupy jsou galvanicky oddéleny optocleny. Na svorkovnice je vyveden 1 spoleény
kolektor a 4 samostatné emitory vystupnich tranzistord optoclent. Vystupni optocleny
maji max. kolektorovy proud 50 mA a max. napéti mezi kolektorem a emitorem 30 V.

* ZvysSena ochrana proti ruseni - rozsahla zemni plocha, zcela galvanicky oddéleny
kontroler M1486

* Mozné pfipojeni sériové linky volitelné pres konektor Cannon nebo pfes svorkovnici

* Signalizace stavu vstupl, vystupt a napajeni LED diodami

* Pouze jedno napajeci napéti v rozsahu od 12 VDC do 48 VDC, interni spinany zdroj
pro napajeni fidicich obvodu

Program pro vyvoj aplikaci Inmotion PC Utilities

Pro vytvareni, editovani a ovéfovani uzivatelského programu kontroleru M1486 s vyuzitim nabidek v okénkach je uréen program Inmotion PC
Utilities. Program kontroluje format a parametry kazdého povelu pfed vyslanim a komunikuje s kontrolery fady M1486 prostfednictvim
sériového rozhrani RS232 (COM1 nebo COM2).

K minimalizaci poctu klavesovych povell se pouzivaji tzv. horké klavesy pro napf. piikazy k praci se soubory i pro ¢asto se opakujici pfikaz
k pohybu. VSechna dialogova okna, ktera vyzaduji od uzivatele vstup textu, si uchovavaiji rolovaci seznam predchozich prikazt, takze Ize
znovu uzit pfedchazejici vstupy jejich vybérem z tohoto seznamu. Dale ma program Inmotion PC Utilities v sobé zabudovanou kalkulacku,
tabulku ASCII znak( a prohlize¢ adresar.

g e
dieckna = 2w | =S A

File Edit SeaRch Windows Frogran In-Out Hove Conf iguration Sequencer
D:\PRACEMI CROCON\K 3K . MSF \\2\“&“&\‘&\‘\%\\

Kalkulator pohybu

Program obsahuje kalkulator pohybu, ktery vypocte libovolny parametr
pohybu po zadani ostatnich. Nap¥. pfi zadani start/stop rychlosti, maximalni
rychlosti, zrychleni a drahy urci ¢asy jednotlivych Gsek i celkovy

potfebny &as. Li taoce i
N
cceleration CAD
" . o (6a ]
Pamét’ vyslanych povelt E—— FErTTT T
K prohlizeni poslednich 100 povelli poslanych po sériové lince RS232 Cipmm—— In - Yol
prohlizeni poslednich 100 p p ych p : o . S s
z pocitace do kontroleru je mozno pouzit okno trasovaci paméti =
(Trace Window). Obsah je mozno ulozit do souboru na disk a v pfipadé

I —
potfeby Znovu VySIat. Fi Help A1lt-¥ Exit FZ Save F3 Open ALlt—F3 Close Fi@ Menu 1 {c>MICROCON

Program Inmotion PC Utilities umoziiuje vysilani jednotlivych povell z nabidky v menu i vytvoreni uceleného povelového souboru

s naslednym vyslanim.

3 Inmotion PC Utilities - verze kompilovana pro Windows 95/98/2000/XP
s /*\ Tato verze Inmotion PC Utilities obsahuje néktera vylepSeni oproti pfedchozim verzim:

* vypocet potfebného dynamického momentu z momentu setrvaénosti zatéze a zrychleni;
parametr zrychleni mGze program Inmotion vypocitat, je-li zadan ¢as a délka drahy

* prodlevy mezi vysilanim jednotlivych povell zcela nezavislé na rychlosti pocitace
* zjisténi typu kontroleru a kontrola délky povelového souboru dle typu kontroleru

* pamét posledniho nastaveni - napf. typ obvodu, pfenosova rychlost, pouzity sériovy port.

Program Inmotion PC Utilities je dodavan na CD nebo pro snadnéjsi pfenaseni dat mezi pocitaci je moznost dodani softwaru na USB flash
disku. Soucasti dodavky programu Inmotion PC Utilities je sériovy kabel a uzivatelsky manual.



Kontroler M1486

¢ PROGRAMOVATELNY INDEXER A SEQUENCER V JEDNOM OBVODU

e RYCHLOST AZ DO 40 000 KROKU/S

e AZ DO 64 MIKROKROKU NA CELY KROK

¢ OPTIMALIZACE VYUZITi MOMENTU KROKOVEHO MOTORU

¢ TRIMOZNOSTI PROPOJENiI S VYKONOVYM ZESILOVACEM: PULSY A SMER, DVOJITY D/A PREVODNIK, DVA D/A PREVODNIKY
¢ VYKONNY SOUBOR VIiCE NEZ 50TI POVELU

¢ DELKA DRAHY AZ 16 MILIONU KROKU

e  VNITRNi PAMET UMOZNUJE, ABY PREDPROGRAMOVANE POVELOVE SOUBORY BYLY PROVADENY OFF-LINE

¢ 21 UNIVERZALNICH VSTUPU/VYSTUPU

¢ PROGRAMOVATELNA MAXIMALNi RYCHLOST, START/STOP RYCHLOST, ZRYCHLENI, TVAR PROUDU PRI MIKROKROKOVANI
¢ PLYNULE ZRYCHLENi A BRZDENI

¢ SERIOVY VSTUP, AZ 16 KONTROLERU MUZE BYT PRIPOJENO NA JEDEN PORT

¢ NiZKOPRIKONOVY CMOS OBVOD, TTL KOMPATIBILNi

e POUZDRO 40PIN DIP NEBO 44PIN PLCC

Kontroler M1486 integruje v jednom obvodu plné programovatelné Fizeni krokového motoru i univerzalni fidici funkce (vstupy/vystupy)
a umoziiuje tak realizovat kompletni fizeni stroje ¢i zafizeni.

Vykonny povelovy soubor

V8echny povely obvodu M1486 jsou ASCII znaky (je mozné pouzit jak velkd, tak i mala pismena). Uzivatel mize pouzit bézné textové editory
pro pfipravu povelovych ASCII soubor(. Nové povely jsou pfedavany prostfednictvim standardniho sériového kanalu kompatibilniho

s rozhranim RS232. AZ 16 kontroleri muZe byt zietézeno pii zadani adresy jednotlivych kontrolert pro soucasné viceosé fizeni. Pfenosova
rychlost mdze byt vybrana ze ¢tyr rychlosti v rozmezi 300 az 9 600 bitl/s.

K dispozici je Sirokéa nabidka vice nez 50ti povell, aby bylo mozno realizovat poZzadavky kladené na fizeni v riznych aplikacich pouze
povelovym souborem. Tyto pozadavky ¢asto zasahuji do oblasti programovatelnych automatl - vétveni povelového souboru podle stavu
vstupd, ¢ekani na zvoleny stav vstupt, nastavovani vystupl, opakovani povelll ve smyéce, ¢ekaci doby. Proto je k dispozici i maly
programovatelny automat, ktery je ovladan povelovym souborem a vySe uvedené i dal$i funkce realizuje.

Realizace pozadavku aplikace povelovym souborem je oproti hardwarovému fe$eni jednodussi, rychlejsi a umozriuje snadné prizplsobeni
v pfipadé zmény pozadavk(, coz se v pribéhu vyvoje zafizeni nékdy stava.

Povely jsou snadno zapamatovatelné, znak v§ech zakladnich povell je prvé pismeno anglického nazvu povelu. Napf. povel pro zadani
rychlosti "Velocity" 500 krokl za vtefinu: V500. UZivatel se nemusi zabyvat programovanim, ale pouze jednoduchym zapisem povelt, které
pottebuje, aby byly vykonany. Rizeni s kontrolerem M1486 (napt. jednotky typu CD) je proto vhodné i pro uZivatele bez programatorskych
zkuSenosti.

Samostatny chod

Kontroler typu M1486E mUze byt pfipojen k pocitadi ¢i jinému nadfazenému systému vybavenému sériovym rozhranim pouze jednou

za Ucelem nahrani povelového souboru. Pak miZe byt trvale odpojen a pracovat v aplikaci zcela samostatné, fizen stavy uZivatelskych vstup(.
Vnitfni pamét pro povely EEPROM umoznuje uchovat povely i po vypnuti napajeni, bez potfeby zalohovani. V pfipadé nutnosti zmény
povelového souboru je mozné kontroler znovu pfipojit k pocitaci a nahrat zménény povelovy soubor.

Minimalizace dynamického zatizeni motoru

Presné a plynulé Fizeni rychlosti i v oblasti vysokych rychlosti vyuziva maximalné moment motoru a umoznuje tak pouziti mensiho motoru

a kompaktnéjSiho vykonového zesilovace. Z toho vyplyva nizsi cena motoru a vykonového zesilovace ¢i zvySena momentova rezerva
krokového pohonu v oteviené smycce.

| kdyZ trojuhelnikovy priibéh rychlosti v zavislosti na ¢ase (konstantni zrychleni) je u dostupnych fidicich jednotek pro krokové motory
nejrozsirenéjsi, tento priibéh je velmi nevyhodny pro pasmo rychlosti, kde moment motoru klesa. Povel "Profile" umozriuje uZivateli zadat zlom,
ve kterém se linearni charakteristika méni na parabolickou pfi rozbéhu a zpét pfi brzdéni.

Mikrokrokovani

Kontroler umoziiuje déleni kroku - mikrokrokovani, které vyrazné omezuje oscilace jednotlivych krokl a rezonance pfi nizkych rychlostech.
Pocet mikrokroku na celokrok mGze byt naprogramovan od 1 do 64, zvlast pro oblast nizkych a zvlast pro oblast vysokych rychlosti,

za UCelem dosazeni jak maximalni rychlosti, tak i vysokého rozliSeni pfi nizkych rychlostech.

Vystupem obvodu jsou digitalni hodnoty proudu pro obé faze krokového motoru. Standardni vystup Pulsy a Smér je také k dispozici.

Priklad uzivatelského povelového souboru
S200 ...... "Start/stop" pocatecni rychlost 200 kroku/s V (kroky/s)
V1000 .... "Velocity" rychlost 1 000 kroku/s

A5000 .... "Acceleration" zrychleni 5 000 kroku/s?

F39616 .. "Forward" draha dopfedu 39 616 mikrokroku 1000 \"
L3 . "Loop" nasledujici povely az po povel "End of loop" budou
provedeny tfikrat
R "Run" vykonej pohyb se zadanymi parametry 200 "
W250 ....."Wait" ¢ekej 250 milisekund t(s)
E .. "End of loop" konec smycky



Numericka jednotka
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Kontroler M1486

deviti povell. Tyto povely vyuzivaji interni proménnou. Je mozné zadat hodnotu interni proménné budto pfimo povelem "Load" nebo pomoci
univerzalnich vstupt povelem "Query". Hodnotu interni proménné je mozné upravovat numerickymi operacemi (soucet, rozdil, nasobeni,
déleni). Je mozné provést prfesun z interni proménné do registru a naopak. Hodnotu interni proménné je mozné pouzit jako parametr
libovolného povelu. Pokud je zadana napf. rychlost povelem "V" bez parametru, je jako parametr pouzita hodnota interni proménné.
Numericka jednotka tedy umozriuje zadani parametrd jednotlivych povelll (napfiklad rychlosti, drahy, skoku na navésti apod.)

i pfi samostatném chodu pomoci univerzalnich vstup( (format binarni nebo BCD) bez sériové linky.

Vétsinu aplikaci je moZné vyresit pouze nékolika povely. Nabidka poveld je vSak Siroka, aby v pfipadé potfeby bylo mozné snadné reseni
povelovym souborem a nebylo nutné pouzivat hardwarové &i externi FeSeni.
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ZAKLADNi RADA OBVODU M1486

Kontrolery s paméti povelového souboru RAM
jsou vhodné pro aplikace on-line, kdy fidici jednotka

s timto kontrolerem je pfipojena trvale k nadifazenému
systému, ktery priibézné vysila povely po sériové lince
a je potfebna rychla komunikace, nikoliv zalohovani.

M1486A

- vstupni pamét 96 bitli, pamét pro povely RAM
864 bitd, rychlost do 20 000 kroku/s (M1486A2x
do 40 000 krokU/s)

M1486B
- plné kompatibilni s M1486A, 48 navésti, vstupni
pamét 256 bit, pamét’ pro povely RAM 2 032 bit(

M1486B-NV
- kontroler s funkci “zména rychlosti za béhu motoru”,
plné kompatibilni s M1486B

Kontrolery s paméti povelového souboru EEPROM
jsou vhodné pro aplikace off-line, fidici jednotka s timto
kontrolerem muze byt pfipojena k nadifazenému
systému pouze jednou za U¢elem nahrani povelového
souboru. Pak mGze byt trvale odpojena a pracovat

v aplikaci zcela samostatné, fizena stavy

uzivatelskych vstup(.

M1486E1 - standardné pouzivana verze kontroleru

- kompatibilni s M1486A, 80 naveésti, vstupni pamét
256 bitd, pamét pro povely EEPROM 2 000 bitd -
povely jsou uchovany v paméti i po vypnuti napajeni,
bez potfeby zalohovani

- kontroler M1486E1 od verze ¢. 58 obsahuje ochranu
zapsanych povelll do paméti pred vlivem ruseni

M1486E1-L5
- OTP verze obvodu M1486E1, povelovy soubor

v hranatych zavorkach je mozné nahrat pouze jednou
- maximalni ochrana proti ruseni

PREHLED POVELU KONTROLERU M1486

POVEL POPIS

\ "Reset" uvedeni kontroleru do vychoziho stavu

@ (Num) "Address" zadané Cislo navésti se pfifadi této programové rfadce

A (Num) "Acceleration" zrychleni, rozsah = 1 az 65 000 kroku/s?

B (Num) "Backward" zpét, zadani drahy v negativnim sméru, rozsah = 1 az 16 000 000

C (Num1to21) "Clear" nastav zadany vystup do hodnoty logicka nula, rozsah 1 az 21

C (Num 40 to 63) "Clear" potlaceni zadané pfidavné funkce

C75 "ClearKill" obnoveni vykonavani programu

D "Direction” smér, zména sméru pfistiho pohybu

E "End of loop" konec smycky

F (Num) "Forward" dopfedu, zadani drahy v pozitivnim sméru, rozsah = 1 az 16 000 000

G (Num) "Go absolute" draha zadana absolutni polohou

G+  "Go positive" trvaly pohyb v pozitivnim sméru az do externiho preruseni

G- "Go negative" trvaly pohyb v negativnim sméru az do externiho pferuseni

H "Home" vykonej pohyb do vychozi polohy

I (Num)(Value)(Num) "If" jestlize na zadaném vstupu je zadana hodnota, sko¢ na zadané
navésti ("H" High - logicka jedna, "L" Low - logicka nula)

J (Num) "Jump" skok na zadané navésti

K "Kill"  okamzity pfechod do brzdného rezimu, pferu$eni vykonavani programu

L (Num) "Loop" smycka, opakuj provadéni nasledujicich instrukci

M (Num) "Microstepping" pocet mikrokrokd na celokrok v dolnim pasmu rychlosti (az do 64)

N (Num) "Number" vybér tvaru prib&hu proudu pfi mikrokrokovani

O (Num) "One" c¢ekej, dokud zadany vstup nebude mit hodnotu logicka jedna

P (Num) "Profile" rychlost, pfi které se linearni rozbéhova charakteristika méni na parabolickou

Q (Num) "Qualification" pocet mikrokroku na celokrok v hornim pasmu rychlosti (1, 2, 4)

R "Run" vykonej pohyb s aktualnimi hodnotami parametrd

S (Num) "Start/stop" rychlost start/stop; rozsah = 16 az 1950 krok(/s

T (Num 1to 21) "Turnon" nastav zadany vystup do hodnoty logicka jedna, rozsah 1 az 21

T (Num 40 to 65) "Turn on" zapnuti zadané pfidavné funkce

U (Num) "Upload" vysli hodnotu €itace absolutni polohy ¢&i hodnotu interni proménné

V (Num) "Velocity" maximalni rychlost

W (Num) "Wait" cekej zadany pocet milisekund; rozsah = 1 az 16 000 000

X (Num) "indeX" volba kontroleru

Z (Num) "Zero" cekej, dokud zadany vstup nebude mit hodnotu logicka nula

[ "Disable" odklad provedeni nasledujicich poveld

] "Enable" provedeni piedchozich povell

((Num) "Seek negative" jdi na limit v negativnim sméru

) (Num) "Seek positive" jdi na limit v pozitivnim sméru

= (Num) "Equal" pfifazeni zadané hodnoty ¢itaci absolutni polohy

: (Num) "Load" uloz zadanou hodnotu do interni proménné

? (Num) "Query" nacti data na specifikovanych vstupech a uloz do interni proménné

I'(Num) "Order" zapi$ hodnotu interni proménné na specifikované vystupy

+ (Num) "Add" pficti zadanou hodnotu k interni proménné

- (Num) "Substract" odecti zadanou hodnotu od interni proménné

[ (Num) "Divide" déleni interni proménné zadanou hodnotou

*(Num) "Multiply" nasobeni interni proménné zadanou hodnotou

> (Num) "Move to register" presun dat z interni proménné do zadaného registru

< (Num) "Move from register" presun dat ze zadaného registru do interni proménné

' (Num) "Subroutine" podprogram

. (Num) "End of subroutine” konec podprogramu

VSechny dodavané typy jsou ve verzi 2x s moznosti pouziti 24 MHz krystalu. VeSkera €innost kontroleru je tak zrychlena na dvojnasob.
Pro spolehlivy zapis do EEPROM bez ohledu na verzi kontroleru s paméti EEPROM je vSak vhodné pouzit 12 MHz krystal.
Podrobny uzivatelsky manual je sou¢asti dodavky kontroleru M1486.
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Vykonové stupné

Vykonové stupné slouzi pro bipolarni napajeni krokovych motorli s pulsni regulaci proudu s moznosti mikrokrokovani. Obsahuji rozdélova¢
(sequencer) SQ1486 a neobsahuiji kontroler M1486. Sequencer pfijiméa signaly Pulsy a Smér a prevadi je na digitalni hodnoty proudu pro obé
faze krokového motoru. Vykonové stupné jsou vyuzivany v aplikacich, kde uzivatel preferuje vlastni fizeni, které generuje signaly

Pulsy a Smér.

VSechny dostupné vykonové stupné& maji pouze jedno napajeci napéti. Vzhledem k pulsni regulaci proudu neni potfeba k napajeni
stabilizovany zdroj, staci jen transformator a diodovy muastek. Zdroj miize obsahovat kondenzator o kapacité cca 4 700 uF, ale vzhledem

k pouzitym kondenzatordm na jednotkach (kromé jednotek SD20x, SD30x, SD40x, 6410-001, ZMP-Mini) neni pfidavna kapacita nezbytna.

K modulu ZMP-Mini je doporuéeno pouzit pfidavnou kapacitu 10 000 uF. Pro napajeni jednotky SD20M je uréen nestabilizovany napajeci zdroj

6410-001 je uréen zdroj PS 70. Blize ke zdrojum PS 35 a PS 70 viz str. 12.

SD20x, SD30x, SD40x

Jednotky jsou ovladany vnéjsimi signaly Pulsy, Smér a Enable.

¢ Jednotky velmi malych rozmér( v€etné krytu a drzaku pro uchyceni na DIN listu,
SD20x, SD30x - 105 x 57 x 47 mm, SD40x - 105 x 57 x 67 mm

¢ Obsahuji vykonovy zesilova¢ pro bipolarni napajeni dvoufazovych krokovych
motoru (se 4, 6 nebo 8 vyvody) s pulsni regulaci proudu

* Vstupni signaly Pulsy, Smér a Enable se pfipojuji pfes zasouvaci pruzinové
svorkovnice a jsou galvanicky oddéleny optocleny. Pro galvanické oddéleni
vstupu Pulsy je pouZit rychly opto¢len s magnetickym stinénim. VZdy
pfi sepnuti pridchodu proudu vstupni diodou optoclenu pfipojeného na vstup
Pulsy je proveden mikrokrok dle nastaveného déleni kroku ve sméru uréeném
logickou Urovni na vstupu Smér. Signal Enable umozni zapnuti koncového
stupné. Standardni napétova uroven vstupl je 0; 24 V (volitelné 0; 5 V).

* Maximalni vstupni kmitocet 40 kHz

* Zvysena ochrana proti ruseni - rozsahla zemni plocha

* Moznost mikrokrokovani - plné vyuziti moznosti 4 bit D/A pfevodniku pro dal$i zvySeni plynulosti chodu motoru - moznost déleni kroku
také osmi a Sestnacti

¢ Automatické snizeni proudu po zastaveni motoru pro snizeni tepelné zatéze (kromé SD20x)

¢ Amplitudu vystupniho proudu motoru je mozné nastavit pomoci SIP spinace

Momentové charakteristiky jednotek SD30x, SD40x s vybranymi krokovymi motory jsou shodné s momentovymi charakteristikami jednotek
CD30x, CD40x - viz str. 20, 21, 26.

Parametry vykonové ¢asti

SD20x SD30x SD40x

Napajeci napéti 12-48VDC 12-48VDC 12-48 VDC
Amplituda proudu 04-2A 04-33A 04-4A
Nastaveni proudu v osmi stupnich v Sestnacti stupnich v Sestnacti stupnich
Déleni celokroku nastayerli pomoci nasta’verii pomoci nasta’venvi pomoci

spinace SIP spinace SIP spinace SIP
Doporuceny pocet mikrokrokd na celokrok 4,8, 16 4,8, 16 4,8,16
Automatické snizeni proudu po zastaveni motoru NE ANO ANO
Moznost vypnuti koncového stupné ANO ANO ANO
Statické momenty vhodnych krokovych motort 0,1-2,8 Nm 0,8-8,5Nm 2,7-8,5Nm
Rozméry 105 x 57 x 47 mm 105 x 57 x 47 mm 105 x 57 x 67 mm
Doporuceny napajeci zdroj PS 35 PS 35 PS 35




Vykonové stupné

SD20M, SD30M, SD40M

Jednotky jsou ovladany vnéjsSimi signaly Pulsy, Smér a Disable.

¢ Jednotky s rozméry standardniho malého euro-formatu

* Obsahuji vykonovy zesilova¢ pro bipolarni napajeni dvoufazovych krokovych
motord (se 4, 6 nebo 8 vyvody) s pulsni regulaci proudu

* Vstupni signaly Pulsy, Smér a Disable jsou galvanicky oddéleny optocleny.
Pro galvanické oddéleni vstupu Pulsy je pouZit rychly optoclen
s magnetickym stinénim. Vzdy pfi sepnuti prdchodu proudu vstupni diodou
optoclenu pfipojeného na vstup Pulsy je proveden mikrokrok dle
nastaveného déleni kroku ve sméru uréeném logickou Urovni na vstupu
Smér. Vypnuti koncového stupné je mozné signalem Disable. Standardni
napétova Uroven vstupl je 0; 24 V, volitelné 0; 5 V.

* Maximalni vystupni kmito€et u standardniho provedeni jednotek 20 kHz
(u SD30M 40 kHz)

¢ Moznost mikrokrokovani - piné vyuziti moznosti 4 bit D/A pfevodniku
pro dals$i zvy$eni plynulosti chodu motoru - moznost déleni kroku také osmi
a Sestnacti. Déleni kroku se na jednotkach nastavuje pomoci DIP spinace.

¢ Amplitudu vystupniho proudu motoru je mozné nastavit pomoci DIP spinace
v osmi stupnich (SD20M) nebo v Sestnacti stupnich (SD30M, SD40M).

Momentové charakteristiky jednotek s vybranymi krokovymi motory jsou shodné s odpovidajicimi (se shodnym ¢&iselnym oznacenim, napf.
SD30M/CD30M) jednotkami typu CD - viz str. 20, 21, 26.

Parametry vykonové casti

SD20M SD30M SD40M
Napajeci napéti 12-35VDC 12-48VDC 12-48 VDC
Amplituda proudu 04-2A 0,4-33A 04-4A
Nastaveni proudu v osmi stupnich v Sestnacti stupnich v Sestnacti stupnich
Doporuéeny poéet mikrokroku na celokrok 4,8, 16 4,8,16 4,8,16
Automatické snizeni proudu po zastaveni motoru NE ANO ANO
Moznost vypnuti koncového stupné ANO ANO ANO
Kapacita na jednotce 4 000 puF 5000 uF 5000 pF
Statické momenty vhodnych krokovych motort 0,1-2,8 Nm 0,8 -8,5Nm 2,7 -8,5Nm
Rozméry, standardni maly euro-format 160 x 100 x 30 mm 160 x 100 x 30 mm 160 x 100 x 45 mm
Doporuceny napajeci zdroj PS 20/30 PS 35 PS 35




Vykonové stupné

6410-001

Modul je ovladan vnéjsimi signaly Pulsy, Smér a Disable.

*  Modul malych rozméru uréeny k napajeni krokovych motort se statickym momentem do 25 Nm
s moznosti velmi jemného déleni celokroku
* Vstupni signaly jsou galvanicky oddéleny optocleny
* Moznost mikrokrokovani - déleni kroku binarné (déleni dvéma az 256ti) i dekadicky (déleni péti az 250ti)
* Patentované omezeni rezonanci ve stfednim pasmu kmitoctu.

Prislusenstvi: kryt, chladi¢, sada konektor(, manual

ZMP-Mini

* Jednotka ur¢ena k napajeni krokovych motor( se statickym momentem az 40 Nm
* Moznost mikrokrokovani - déleni celokroku na 2,5 nebo 5 mikrokroku
¢ Patentovany obvod pro optimalni chod motoru, ochrana proti moznému zkratu,
moznost elektronického monitorovani teploty, nizkého napajeciho napéti
i zkratu na vystupu

Momentové charakteristiky jednotek 6410-001 a ZMP-Mini s vybranymi krokovymi motory - viz str. 21, 26, 27.

Parametry vykonové casti

6410-001 ZMP-Mini
Napajeci napéti 24 -65VDC 40 - 140 VDC
Amplituda proudu 09-7A funkce “boost’ mzaxBa-mmlﬁa proudu 18,2 A
Nastaveni proudu v osmi stupnich plynule
Max. pocet mikrokrokuii na celokrok dg:(naég;ék;i;ggo 5
Automatické snizeni proudu po zastaveni motoru ANO ANO
Moznost vypnuti koncového stupné ANO ANO
Statické momenty vhodnych krokovych motort 2,7 -25Nm 11 -40 Nm

127 x 110 x 65 mm

v€etné krytu a chladice 165 x 100 x 65 mm

Rozméry

Doporuceny napajeci zdroj PS 70 -




Montaz jednotek

Jednotky CD30x, CD40x, SD20x, SD30x, SD40x a C1x jsou dodavany véetné
drzéaku pro uchyceni na DIN listu.

Jednotky s rozméry standardniho malého euro-formatu (jednotky CD/SD20M, CD/SD30M,
CD/SD40M, CD34M, ZMP-Mini) je mozné dodat i v provedeni pro uchyceni na DIN liStu.
Tento zpUsob montaZze je velmi snadny a rychly i pfi pouziti vice jednotek.

Na jednotkdch CD/SD20M, CD/SD30M a CD/SD40M jsou k dispozici uchycovaci otvory.
Pomoci distanénich sloupkd a spojovaciho materialu je mozné jednotku upevnit i nad
plochu osazenou jinymi komponenty.

Pro montaz zejména vétSiho mnozstvi jednotek standardniho malého euro-forméatu
(jednotky CD/SD20M, CD/SD30M, CD/SD40M, CD34M, ZMP-Mini) je mozné pouzit
euro-vany 19”, dostupné jsou i v polovi¢ni Sifi.

Moduly CD6410M a 6410-001 se montuji pfimo na zadni sténu rozvadéce pres uchycovaci otvory (blize viz uzivatelsky manual).

tel.: +420 222729318 / fax: +420 222729305 www.microcon.cz / e-mail: ve@microcon.cz
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- Napajeci zdroje

PS 35

Nestabilizovany napajeci zdroj stejnosmérného napéti PS 35 obsahuje toroidni transformator, odru$ovaci filtr, pfepétovou ochranu i vystupni
kondenzator. Zdroj PS 35 je uréen pro napajeni jednotek s napétim do 48 VDC - CD30x, CD30M, CD34M, CD40x, CD40M, SD20x, SD30x,
SD30M, SD40x, SD40M.

Technické parametry

Jmenovité napajeci napéti: 230 VAC, 50 Hz

Vystupni napéti (pfi zatizeni 0,5 A): 47 VDC, vystupni kondenzator 4G4
Jmenovity vystupni proud: 3 A (5 A max. ve $picce)

Rozsah pracovnich teplot: -10 az +40°C

- zdroj obsahuje prepétovou diodu se Spickovym vykonem 5 kW
- standardni provedeni pro uchyceni na DIN liStu
- rozmér 120 x 61 x 104 mm (blize viz rozmérovy nacrtek)

Rozméry v mm
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PS 70

Nestabilizovany napajeci zdroj stejnosmérného napéti PS 70 obsahuje toroidni transformator, odrusSovaci filtr, pfepétovou ochranu i vystupni
kondenzator. Zdroj PS 70 je uréen pro napajeni modult 6410-001 a CD6410M (vykonova ¢ast). Soucasné Ize napdjet z jednoho zdroje az fii
moduly.

Technické parametry

Jmenovité napajeci napéti: 230 VAC, 50 Hz

Vystupni napéti (pfi zatizeni 5 A ): 64 VDC, vystupni kondenzator 12G
Jmenovity vystupni proud: 5 A (10 A max. ve $picce)

Rozsah pracovnich teplot: -10 az +40°C

- zdroj obsahuje prfepétovou diodu se Spickovym vykonem 10 kW
- rozmeér 159 x 77 x 140 mm (blize viz rozmérovy nacrtek)

Rozméry v mm
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Hybridni dvoufazové krokové motory fady SX |

Krokové motory fady SX jsou dodavany v pfirubach NEMA8, NEMA17, NEMA23, NEMA34 a NEMA42. S vyuzitim moderni technologie se
vyznaduji vysokymi momenty pfi zachovani malych rozmér(i. Standardni délka kroku je 1,8° s moZnosti dal$iho elektronického zmenseni.

Nejvétsi dostupny staticky moment u motoru v pfirubé NEMA17 je 0,8 Nm, v pfirubé NEMA23 2,8 Nm, v pfirubé NEMA34 12 Nm a v pfirubé
NEMA42 25 Nm. Vybrané typy krokovych motor( fady SX jsou dodavany s hrideli na obé strany, jeden typ v pfirubé NEMA34 je dostupny
v provedeni s ochrannym zalitim a utésnénou hrideli.

Priruba NEMA17 Pfiruba NEMA23
zleva SX16-0301, SX16-0503D, SX17-0905 zleva SX23-1012D, SX23-2727

Priruba NEMA34
zleva SX34-2740, SX34-2970, SX34-2570P, SX34-7095

Pfiruba NEMA42 - SX42-6525

Linearni aktuator SX16-0402LA-120

Krokovy motor (cely krok 1,8°), kde rotorem prochazi trapézovy Sroub o priméru 5 mm se stoupanim 2 mm/ot. Pfi béhu motoru a sou¢asném
uchyceni Sroubu se zamezenim pootoceni dochazi k linearnimu posuvu, maximalni
délka posuvu je 80 mm. Linearni aktuator je vhodny pro drobné manipulatory

s vedenym bfemenem.

Standardni sortiment krokovych motort fady SX je dodavan ze skladu firmy Microcon.

-13-



Technické parametry krokovych motoru rady SX16, SX17

Rada SX - pfiruba NEMA17

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) moment setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) (Nm) rotoru
bipol. napajeni, (gcm?)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni  sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X16-0301 / SX16-0301D 0,11 0,35/ - 30/- 26/ - 0,005 1 0,12
S$X16-0402 0,21 0,4/- 32/- 30/- 0,012 20 0,18
S$X16-0402N 0,21 04/- 32/- 30/- 0,012 20 0,19
S$X16-0502 0,25 0,6/- 14 /- 14,4/ - 0,018 24 0,22
S$X16-0503 / SX16-0503D 0,3 0,5/1 40/10 24 /6 0,018 24 0,24
S$X17-0402-09 0,22 0,42/ - 38,4/- 20/ - 0,02 35 0,22
S$X17-1005 0,48 1/2 12,8/3,2 6/15 0,022 54 0,26
S$X17-0905 0,55 0,88/1,77 12,8/3,2 8/2 0,026 68 0,35
SX17-1705 0,55 1,77 / 3,54 3,2/0,8 2/0,5 0,026 68 0,35
SX17-0808 / SX17-0808D 0,8 0,8/1,6 2817 12/3 0,028 102 0,5

D - motor s hfideli na obé strany

Délka kroku  .......... 1,8°(0,9° u SX17-0402-09)
Tolerance kroku  .......... +0,1°
Izolagni tfida  .......... NEMA B (130°C)

Rozméry (mm)

Typ ¢ Hridele [JA max. Délka L max. B1 B2 Vyvody - poéet / délka Ly
S$X16-0301 5 39,3 20 24+0,5 - 6 /500
S$X16-0301D 5 39,3 20 12+1 7+1 6 /500
S$X16-0402 5 39,3 33 18+0,5 - 4/1 200
S$X16-0402N 5 39,3 32 24 +1 - 4 /700
S$X16-0502 5 39,3 37 24+0,5 - 6 /600
S$X16-0503 / SX16-0503D 5 39,3 38 24 +1 -/10+1 8 /500
S$X17-0402-09 5 42,3 33 24 +1 - 4 /300
S$X17-1005 5 42,3 39 24 +1 - 8/300
S$X17-0905 5 42,3 48 24 +£0,5 - 8/300
S$X17-1705 5 42,3 48 24+0,5 - 8 /300
SX17-0808 / SX17-0808D 5 42,3 60 24 +1 -/10+1 8/300

B1 L max. B2

9

I
4 x zavit M3, hl. 4,5 min.
S$X16-0301(D) - 4 x zavit M3, hl. 2 min.

AWG 26
\ AWG 28 - SX16-0503, SX16-0503D




Technické parametry krokového motoru SX08-0416

Rada SX - pfiruba NEMA8
Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Hmotnost
moment proud (mH) Q) moment (kg)
(mNm) (A) (Nm)
bipol. napajeni,
celokrok, jmen. sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X08-0416 16 04/- 1,7/ - 6/- 0,002 0,050
Rozméry (mm)
20,3 max
) 016+0
Délka kroku ~ .......... 1,8 -0,033 1005 28 max.
Tolerance kroku  .......... +0,1° 15,4 0,1
Izolaéni tfida ~ .......... NEMA B (130°C) Q
04+0
-0,012
4 vyvody
AWG 26, 300

Technické parametry linearniho aktuatoru SX16-0402LA-120

Rada SX - pfiruba NEMA17

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Moment Délka Hmotnost
moment proud (mH) () moment setrvacnosti posuvu (kg)
(Nm) (A) (Nm) rotoru na cely krok
bipol. napajent, (gcm?) (mm)
celokrok, jmen. sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SX16-0402LA-120 0,21 0,4/- 32/- 30/- 0,012 20 0,01 0,18
Rozméry (mm)
39,3 max.
31£0,2
Délka kroku ~ .......... 1,8° 022+0 ) 33 max.
Izolagni tida ~ .......... NEMA B (130°C) ; 0,052
/, 04+0
o © 005 Q
Hfidel - Sroub:
Primér Sroubu  .......... 5 mm M5x2 (P1) [
Stoupani Sroubu  .......... 2 mm/ot
Maximalni axialni zatizeni 20N ) R - [ Spu—— S --—-13-
Doporuéené zatizeni je cca 20% udavané maximalni
zatéze s ohledem na dlouhodobou Zivotnost. |
Maximalni délka posuvu .. ... 80 mm @ 6
4 x zavit M3, hl. 4,5 min; © H
6 114 £1 u
zasunuty konektor se 4 vyvody,
AWG 26, 1000
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,‘4 Technické parametry krokovych motoru rady SX23

Rada SX - pfiruba NEMA23

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) () setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napajent, (kgm?x10°7%)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni  sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X23-1012 / SX23-1012D 1,2 1/2 20/5 72/1,8 0,03 0,7
S$X23-1412 1,2 1,4/2,8 10/2,5 3,6/0,9 0,03 0,7
S$X23-1020 2 1,05/2,1 40/10 8,4/21 0,044 1.1
S$X23-3020PG 2 3/- 3,8/- 0,82 /- 0,048 1,15
S$X23-1021 21 1,05/2,1 25,6/6,4 52/1,3 0,053 1,17
S$X23-2727 | SX23-2727D 2,7 27154 6,4/1,6 1,5/0,375 0,053 1,18
S$X23-1428 2,8 1,42 /2,84 25,6/6,4 56/1,4 0,053 1,18
D - motor s hfideli na obé strany
Délka kroku ..., ... 1,8°
Tolerance kroku . ......... +0,1°
Izolaéni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)
Rozméry (mm)
Typ ¢ Hridele Délka Vyvody
D1 D2 OA L max. B1 B2 Délka vyvodui Ly  Pocet AWG
S$X23-1012 6,35 - 56,4 56 20,6 1 - 300 8 22
S$X23-1012D 6,35 6,35 56,4 56 20,6 + 1 15+1 300 8 22
S$X23-1412 6,35 - 56,4 56 20,6 + 1 - 500 8 22
S$X23-1020 6,35 - 57 76 20+1 - 500 8 24
SX23-3020PG 6,35 - 57 106 20,6 1 - - - -
S$X23-1021 6,35 - 56,4 83 211 - 600 8 22
SX23-2727 8 - 57 83 21+1 - 600 8 22
S$X23-2727D 8 8 57 83 21+1 211 600 8 22
SX23-1428 8 - 57 83 211 - 600 8 22
A L max. - SX23-3020PG
B1 L max.
47,14 £0,2
( ‘ \ ;
Fan ! !
N ‘ {} ¢D1+0 :
‘ -0,013 E
e T = e -z
| PE
| [
) | I o S A :
! , 1e+0 L1 1 :
4x05 ‘ -03 ]‘M_ 0 i
0 38,1+0,05 L, pzzzz l:
5+0,3 —"mm Mt v
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Technické parametry krokovych motoru fady SX34 &

Rada SX - pfiruba NEMA34

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) setrvaénosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napajeni, (kgm2x107%)
celokrok, jmen. proud  sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SX34-2740 / SX34-2740D 4 2,7515,5 14/3,5 1,68/0,42 0,14 2,3
S$X34-2570P 7 25/5 22,4/5,6 1,9/0,47 0,27 4
S$X34-2970 7 29/5,8 16,4 /41 1,5/0,375 0,18 3
SX34-4570 7 45/9 5,68 /1,42 0,76 /0,19 0,18 &
S$X34-3080 8 3/6 22,4/5,6 1,9/0,47 0,27 3,8
SX34-4280 / SX34-4280D 8 4/8 11,2/2,8 1,1/ 0,275 0,27 3,8
S$X34-6080D 8 6/12 56/1,4 0,47 /0,12 0,27 3,8
SX34-4595 9,5 45/9 8,4/2,1 1,06 / 0,265 0,25 4
S$X34-7095 9,5 7/14 3,4/0,85 0,425/0,11 0,25 4
SX34-6212 12 6,2/12,4 9,6/2,4 0,66/ 0,165 0,4 53
D - motor s hfideli na obé strany
P - provedeni s ochrannym zalitim a utésnénou hfideli
Délka kroku  .......... 1,8°
Tolerance kroku  .......... +0,1°
Izolaéni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)
Krokové motory s hfideli na jednu stranu
Rozméry (mm)
Typ Hridel Délka Vyvody
D T K L max. B Délka vyvodu Ly Pocet AWG
SX34-2740 12,7 - - 80 31,75 500 8 20
S$X34-2570P 12,7 97 (-) 25(-) 120 31,75 500 8 20
S$X34-2970 12,7 - - 98 31,75 300 8 20
S$X34-4570 12,7 - - 98 31,75 300 8 20
S$X34-3080 12,7 - - 118 31,75 500 8 20
S$X34-4280 12,7 - - 118 31,75 500 8 18
SX34-4595 12,7 - - 126 37 300 8 20
S$X34-7095 12,7 - - 126 37 300 8 20
S$X34-6212 15,875 12,875 25 156 31,75 2000 8 20
[1868
B L max.
69,5+ 0,2
¢0D+0 : :
-0,012 ! :
o | ___ e ,,,:, ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ,,,E 3
v promeee : PoS
K H ' >
Drazka a klin na hrideli jen E E
u SX34-6212, volitelnd ! '
4x055 u SX34-2570P : :
*4x (6,5 : 1,52 — — - ____E
73,025 0,05 5 LHW"M- o
8,38 I il
*10 Loy i
105
L max. - S$X34-2570P

* U motor(i SX34-2970, SX34-4570, SX34-4595, SX34-7095
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Technické parametry krokovych motoru rady SX34

Krokové motory s hrideli na obé strany

Rozmeéry (mm)

L max. B Délka vyvodu Ly Pocet AWG
S$X34-2740D 80 21,75 500 8 20
S$X34-4280D 118 31,75 500 8 18
S$X34-6080D 118 31,75 500 8 20
[]868
B L max.
69,5+ 0,2
G ——0 |
R N R - R | R R R i
O >~——"0] |
4x$55 X . 1,52 —
$73,025 + 0,05 L, T
1111
8,38

HFidele u SX34-6080D

Hridele u SX34-2740D Hridele u SX34-4280D
. 3
A-A . > A
|
[1 | Os *5-0,012 ‘
97+02 a 98+0 b1 -0042 ‘ a,b
-0, 15 -0,1 oA
¢ 127+0 $127+0 20
__ -0,012 0,012
10 *kliny pfilozeny samostatné
b[—]
10, [9127+0
[
-0,012

®

a
@ 0127+0

-0,012
b
‘ 31,75 q) 9,525 +0
-0,012




Technické parametry krokovych motoru rady SX42

Rada SX - pfiruba NEMA42

Izolagni tfida

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) setrvaénosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napajeni, (kgm?x1073)
celokrok, jmen. sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SX42-6525 25 6,5/13 14,4 /3,6 0,8/0,2 1,3 9,5
Délka kroku  .......... 1,8°
Tolerance kroku . ......... +0,1°

.......... NEMA B (130°C)

Rozmeéry (mm)

Hridel
D T L max. B Délka vyvodu Ly Pocet AWG
SX42-6525 19 15,8 165 55+ 1 300 8 20
[]1105
B L max.
88,9+0,3
f =
{ OD+0
-0,012
o =t :
35
4x$8,5 X 1,6
$55,5 +0,05 L%




Moment [Nm]

Momentové charakteristiky rady SX16, SX17, SX23

Momentova charakteristika motoru SX16-0503
s jednotkou CD20M a napajecim napétim 35 VDC

u 1,4 A paralelni
0,225

0,2 \

0,175

0,15 \

0,125 \
0,1 \

0,25

0,075
0,05
0,025
0 \ \ \ \ \ \ \ \
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 2500
0 0,25 05 1 25 5 75 10 12,5
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova charakteristika motoru SX17-1005, SX17-0905,
SX17-1705 s jednotkami CD30x, CD30M (48 VDC)

u 2,7 Aparalelni 1 2,5 A sériové 1- 2,5 A paralelni
SX17-1005 SX17-1705 SX17-0905
05
0,45 1 i i i ; ; ;
0,4 —_—
E 0.35 -\
z —~
2 03
£
5 025
=
0,2
0,15
0,1
0,05
0 \ \ \ \ \ \ \ \ \
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 3800
0 025 05 1 25 5 75 10 15 19
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]
Momentova charakteristika motoru SX23-1012
s jednotkou CD20M a napajecim napétim 35 VDC
‘u 1,4 A sériové m 2 A paralelni
1 I'—H—H—H\
0,9
\\
T 0,7 \
Z. 06 B
5 o5 \. \,
é 04 \ \
03 \, \
0,2 \\\
0,1 \
0 \ \ \ \ \ \ \ \ +
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 3800
0 025 05 1 2,5 5 75 10 15 19
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Moment [Nm]

Momentova charakteristika motoru SX17-1005, SX17-0905,
SX17-0808 s jednotkou SD20x a napajecim napétim 48 VDC

4 1,4 Asériové # 1,2 Asériové ¥ 1A sériové

SX17-1005 SX17-0905 SX17-0808
0,6 N
0,55 \
0,5 AN
€ 045 >~
s o RN
T oss NN
5 o3 LN
2 ' N
0,25 ™
0,2 *
0,15 +
0,1
0,05
0 \ \ \ \ \ \ \ \
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000
0 025 05 1 2,5 5 7,5 10 15
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova charakteristika motoru SX17-0808, SX23-1412
s jednotkami CD30x, CD30M a napajecim napétim 48 VDC

4 2 A sériové
SX23-1412

4 3,3 A paralelni
SX23-1412

+ 2 A paralelni
SX17-0808

11

1
09 \\
08 N\

—

o N
0:6 '¥ \

0s NSO N\

04 AN
03 NN
0,2 \‘

0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 3800
0 0,25 0,5 1 2,5 5 7,5 10 15 19
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Moment [Nm]

/

/

/

Momentova charakteristika motoru SX23-3020PG
s jednotkami CD40x, CD40M a napajecim napétim 48 VDC

4 4 A sériové

0 \ \ \ \ \ \ \ \ \

0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 3800
0 0,25 0,5 1 2,5 5 7,5 10 15 19

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Amplituda proudu je uvedena v legendé.



Momentové charakteristiky rady SX23, SX34 &

‘7

»

Momentova charakteristika motoru SX23-2727

s jednotkami CD30x, CD30M a napajecim napétim 48 VDC

Moment [Nm]

2 -\
1,75

0,75 \\
0,5

~
0,25
0 \ \ \ \ \ \ \ \ \
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 3800
0 0,25 0,5 1 25 5 75 10 15 19
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova charakteristika motoru SX23-1021, SX23-1428

Moment [Nm]

Moment [Nm]

s jednotkou SD20x a napajecim napétim 48 VDC

i 1,4 A sériové & 2 A sériové
SX23-1021 SX23-1428

2,22 ] \‘
1,75 "_"_"_"\-\\
A\

o

1,25
1
0,75 \\
o AN
0,25
\

o

I I I I I I I I T
1500 2000 3000 3800
7,5 10 15 19

0 50 100 200 500 1000
0 0,25 0,5 1 2,5 5

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova charakteristika motoru SX34-2970, SX34-3080
s jednotkami CD40x, CD40M a napajecim napétim 48 VDC

® 4 A paralelni
S$X34-3080

u 4 A sériove
SX34-2970

s 4 Aparalelni ¥ 4 A sériové
SX34-2970 SX34-3080

AN
° N\

3,5

25 \\
1 NN\
05 \'N\‘:"E

0 \ \ \ \ \ \ \ \ \ \

0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 3800 4000
0 025 0,5 1 2,5 5 75 10 15 19 20

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Moment [Nm]

Momentova charakteristika motoru SX23-2727 s jednotkami
CD40x, CD40M (48 VDC) a s nestabiliz. zdrojem PS 35

# 3,8 Asériové = 4 Aparalelni w 3,8 A sériové =+ 4 A paralelni

48VDC 48VDC PS 35 PS 35
2,25
2 AN
1,75 \\\

Moment [Nm]

0,75

1,25

;,5 AN\
AN

1

0,25
0 \ \ \ \ \ \ \ \ \
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 3800
0 025 05 1 25 5 75 10 15 19
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s)

Momentova charakteristika motoru SX34-2740 s jednotkami
CD30x, CD30M, CD40x, CD40M a napajecim napétim 48 VDC

o

3,25
3

2,75

2,5
2,25
2
1,75
1,5
1,25
1
0,75
0,5
0,25
0

3,3 A sériové 4 3,3Aparalelni & 3,8 Asériové 4 4 A paralelni
CD30x, CD30M CD30x, CD30M CD40x, CD40M CD40x, CD40M
LN
A
N
e N
N 4
T~
e— ‘
I I I I I I I I 1
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 3800
0 0,25 0,5 1 25 5 7,5 10 15 19

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova charakteristika motoru SX34-3080, SX34-6080D
s modulem 6410-001 a s nestabilizovanym zdrojem PS 70

Moment [Nm]

7 A sériové
SX34-6080D

7 A paralelni & 7 A paralelni
SX34-3080 SX34-6080D

55 —

4,5

3,5
25 \
i
1,5
0,5

0 I I I I I I I I \

100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000
0 0,25 0,5 1 2,5 5 7,5 10 15 20

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Amplituda proudu je uvedena v legendé.



Hybridni dvoufazové krokové motory rady SM

Krokové motory fady SM firmy Pacific Scientific jsou dodavany v pfirubach NEMA23, NEMA34 a NEMA42. Standardni délka kroku je 1,8°
s moznosti dal$iho elektronického zmenseni.

Prednosti krokovych motorti fady SM v prirubé NEMA23 - typ POWERMAX jsou velmi nizké momenty setrvacnosti rotoru, které zarucuji
velkou dynamiku motoru. Diky pomérné nizké indukénosti jsou zejména vhodné pro aplikace, kde jsou pozadovany vyssi rychlosti.

Krokové motory fady SM v pfirubé NEMA34 a NEMA42 - typ POWERPAC dosahuji velmi vysokych momentul a jsou dostupné i s celkovym
krytim IP65 (kryti vyvodU i kryti hiidele). Motory jsou dodavany i v provedeni s patentovanym usmérnénim magnetického toku magnety

ze vzacnych zemin, zvySeni momentu oproti standardnimu provedeni o dalSich az 25% pfi zachovani momentu setrvacnosti rotoru. Nejvétsi
dostupny staticky moment u krokovych motort typu POWERPAC je 40 Nm.

Pfiruba NEMA23
zleva SM2317-0800, SM2317-0800D, SM2321-1400

Pfiruba NEMA34
zleva SM32-5008IP, SM33-4513IP

Priruba NEMA42
zleva SM41-5311S, SM42-4922IP, SM43-49401P

Kromé zakladnich katalogovych typ( jsou v nabidce i dal$i typy, napt. jiné hodnoty jmenovitého proudu a indukénosti vinuti motoru, provedeni
s hfideli na obé strany.
Standardni sortiment krokovych motor( fady SM je dodavan ze skladu firmy Microcon.

-22.-
tel.: +420 222729318 / fax: +420 222729305 www.microcon.cz / e-mail: ve@microcon.cz



Technické parametry krokovych motoru rady SM23

FErr

POWERMAX (Pacific Scientific) - pfiruba NEMA23

Typ Staticky

Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy  Nejvyssi Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) moment provozni setrvac. (kg)
(Nm) (A) (Nm) moment rotoru
bipol. napajent, pfi 500 Hz (kgm?x10°7)
celokrok, jmen.  sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni (Nm)
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SLarsi ALY 0,8 175/35  92/23  212/053 0,028 0,64 0,012 0,68
(P21NRXC)
SM2321-1400 1,5 23146 84/21  152/038 0,049 11 0,025 1,13
(P22NRXB)
SM2321-1800
(M22NRXB) 1,8 23/4,6 6,8/1,7 1,52 /0,38 0,12 1,35 0,025 1,13
SM2321-1801
(M22NRXB-INN) 1,8 2,3/4,6 6/15 1,52/0,38 0,12 1,35 0,018 1,13
V nabidce i dalSi typy (napf. jiné hodnoty jmenovitého proudu a indukénosti vinuti motoru, provedeni s hfideli na obé strany).
Preferované typy krokovych motorl s hrideli na obé strany - SM2317-0800D, SM2321-1400D, SM2321-1800D.

Délka kroku
Tolerance kroku
Izolaéni tfida

Rozméry (mm)

1,8°
+0,06°
NEMA B (130°C)

Rada ¢ Hridele Délka L max
SM2317 6,35 52,3
SM2321 6,35 78,8
0575
25,2 max.
- = =— 12,9 max. se zasunutym
1 [ sy .
zarezovym konektorem
4,57 max.
e
$’ $6,35+0
-0,013 $6,35+0
— -0,013
I - N —— I I I bbb ra
4x (5,08 $
na () 66,67
M ! 1,4
$38,1+0,05 5,08
20,6 + 1,01 L max. 19,1 +£1,02
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Technické parametry krokovych motorti rady SM30

POWERPAC (Pacific Scientific) - priruba NEMA34

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Nejvyssi Moment  Hmotnost

moment proud (mH) Q) moment provozni setrvac. (kg)

(Nm) (A) (Nm) moment rotoru
bipol. napajeni, pFi 500 Hz (kgm?x10°)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni  sériové / paralelni (Nm)
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SM31-2704S
(N31HRFJ) 4,5 27155 14/3,5 1,69/0,42 0,13 3,3 0,14 2,27
SM31-2704IP
(N31HMFJ) 4,5 27155 14735 1,69/0,42 0,13 3,3 0,14 227
SM31-4304S
(N31HRFL) 4,5 4,3/8,6 58/1,4 0,72/0,18 0,13 3,3 0,14 2,27
SM31-4304IP
(N31HMFL) 4,5 4,3/8,6 58/1,4 0,72/0,18 0,13 3,3 0,14 2,27
SM32-2508S
(N32HRFJ) 8,5 25/51 26/6,5 2,563/0,63 0,25 6,5 0,27 3,81
SM32-2508IP
(N32HMFJ) 8,5 25/51 26/6,5 2,53/0,63 0,25 6,5 0,27 3,81
SM32-5008S
(N32HREM) 8,5 5/10 7/1,8 0,7/0,18 0,25 6,5 0,27 3,81
SM32-5008IP
(N32HMEM) 8,5 5/10 7/18 0,7/0,18 0,25 6,5 0,27 3,81
SM33-4513S
(N33HRFL) 13 45/9 13,6/3,4 1,06 /0,26 0,38 9,5 0.4 5,39
SM33-4513IP
(N33HMFL) 13 45/9 13,6/3,4 1,06 /0,26 0,38 9,5 0,4 5,39
V nabidce i dalSi typy (napf. jiné hodnoty jmenovitého proudu a indukénosti vinuti motoru, provedeni s hfideli na obé strany).
Preferované typy krokovych motorl s hrideli na obé strany - SM31-2704DS, SM32-5008DS.

Délka kroku ..., ... 1,8°

Tolerance kroku . ............. +0,06°

Izolaéni tfida ~ .............. NEMA B (130°C)
Kryti fady SM30 IP

Vyvodova ¢ast “terminal board”. . . . . . 1P65

Kryti hridele (pfidavné tésnéni) . . . . .. P65

Rozméry (mm)

Hridel
D T L max. X
SM31S/IP 12,7 14,1 79,50 /112,78 - /93,98
SM32S/IP 12,7 14,1 118,11/ 151,38 -/132,59
SM33S/IP 15,875 17,91 156,72 / 189,99 -1171,2

L max. - SM30 IP

31,75 L max. - SM30 S
OD+0
-0,013 09,525+ 0
— -0,013
_ - hfidel volitelna
== il - }” *********************************** =~ %~ umotory fady
SM30'S
I
; 3,18+0 e, %
©
| L -0051 22,23£0,25 £
I [52]
SM33 3
4x0554 {3 ‘ G} 4,76+0 1 g
na ¢ 98,43 ! J - 0,051 152
B d d
$73,025+0,05 8,38 300 min.
X
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Technické parametry krokovych motoru rady SM40

POWERPAC (Pacific Scientific) - pfiruba NEMA42

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy  Nejvyssi Moment Hmotnost

moment proud (mH) Q) moment provozni setrvac. (kg)

(Nm) (A) (Nm) moment rotoru
bipol. napajenti, pfi 500 Hz (kgm?x107)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni  sériové / paralelni (Nm)
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SM41-2711IP
(N4THMIEY) 11 2,7155 40,4 /10,1 2,33/0,58 0,3 8 0,55 4,98
SM41-53118
(N41HREM) 11 53/10,7 11,1/2,8 0,63/0,16 0,3 8 0,55 4,98
SM41-5311IP
(NATHMFM) 11 5,3/10,7 11,1/2,8 0,63/0,16 0,3 8 0,55 4,98
SM42-4922S
(N42HREM) 22 49/9,9 22155 1,02/0,25 0,59 15 1,09 8,34
SM42-4922IP
(N42HMEM) 22 49/9,9 22/55 1,02/0,25 0,59 15 1,09 8,34
SM43-4930IP
(N43HMEM) 30 49/9,9 30,7/7,7 1,32/0,33 0,75 21 1,62 11,64
SM43-77301P
(N43HMEN) 30 7,7/15,4 13/3,2 0,55/0,14 0,75 21 1,62 11,64
SM43-49401P
(KA3HMFM) 40 49/9,9 23,7159 1,32/0,33 0,83 29 1,62 11,64
V nabidce i dal$i typy (napf. jiné hodnoty jmenovitého proudu a indukénosti vinuti motoru, provedeni s hfideli na obé strany).
Preferovany typ krokového motoru s hfideli na obé strany - SM42-4922DS.

Délka kroku ... 1,8°

Tolerance kroku  ............. +0,06°

Izolagni tfida  ............. NEMA B (130°C)
Kryti Fady SM40 IP

Vyvodova ¢ast “terminal board”. . . . IP65

Kryti hfidele (pfidavné tésnéni) . . . . IP65

Rozméry (mm)

¢ Hridele
L max. X
SM41S/IP 19,05 98,81/ 132,08 -/113,28
SM42S /1P 19,05 150,11/ 183,39 -/164,59
SM43S/IP 19,05 201,17 / 234,44 -/ 215,65
111 L max. - SM40 IP
21,08 +0 55,63 L max. - SM40 S
-043
e | N
@ | $ $19,05+0 $127+0
| -0,013 | -0,013
‘ l - hfidel volitelna
1 I A e D - N N | Y | umotort fady
| |y sm4o0s
‘ 476+0 | é
[ -0,051 34,930,225 E
| ©
4x$8,33 $ | @ 8
na ¢ 125,73 X | : | J 152
55,524 + 0,05 12,19 « 300 min.y 1
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Momentové charakteristiky rady SM23, SM31, SM32

Momentova charakteristika motoru SM2317-0800 Momentova charakteristika motoru SM2317-0800
s jednotkou CD20M a napajecim napétim 35 VDC s jednotkami CD30x, CD30M a napéjecim napétim 48 VDC
u 14 Asériove u 14 A paraleln | [« 18Asériove  « 235 A paralelni
0,45 0,65
\ 06
04 '\ 055 allinN
0,35 0,5 \-\
— 03 \ T 045 AN
E 7 Z 04
Z 025 \ = 035 —
5 \ g N\ ™~
g 02 E 03 NC
EO \ = 0,25
0,15 02 N
\ \
\ 0,1
0,05 \ 005 \\
0 \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ 1 0 \ \ \ \ \ T \ \ \ I —
0 200 300 400 500 600 700 800 1000 1500 2000 2500 3000 0 200 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500 3000 3500 3800
0 1 15 2 25 3 35 4 5 75 10 125 15 o 1 15 2 3 4 5 75 10 125 15 175 19
Rychlost [kroky/s] Rychlost [kroky/s]
[otacky/s] [otacky/s]
Momentova charakteristika motoru SM2321-1400 Momentova charakteristika motoru SM31-4304
s jednotkami CD30x, CD30M a napajecim napétim 48 VDC s modulem 6410-001 a napajecim napétim 65 VDC
u 23Asériové  u 2,35 A paralelni \- 43 Asériove = 5 A paralelni
1,2 BN 35
11 3,25 -
1 A 3 \
\ 275
0,9 \ e N
— 08 = 50 ~,
€ \.\ £ 225 "
Z o7 N Z 2 B —
£ 06 T 175 TN,
5 05 AN 5 15 \\j\" o
S o4 N\, s 125 < <
’ T~ 1 N
0,3 075 N
0.2 05 —~
0,1 0,25
0 T T T \ \ \ \ \ \ \ \ \ 0 \ \ \ T T \ \ \ \ \ \
0 100 200 300 400 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 3800 0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000 6000 8000
0 05 1 15 2 25 5 75 10 125 15 175 19 0 025 05 1 25 5 75 10 15 20 30 40
Rychlost [kroky/s] Rychlost [kroky/s]
[otacky/s] [otacky/s]
Momentova charakteristika motoru SM32-2508 Momentova charakteristika motoru SM32-5008
s modulem CD34M a napajecim napétim 48 VDC s modulem 6410-001 a napajecim napétim 65 VDC
‘H 2,5 A sériové u 2,5 A paralelni ‘* 5Asériove  « 5A paralelni
6 6,5
55 ., 6
5 N 5,5 N
45 N\ 5 \\
— 4 N\ _ 45 NG
£ \.. E 4
Z. 35 Z N
R ——\ £ 35 ——N,
3
§ 25 AN £ .. N
2 \n\\k\ =2 N
1,5 15 \‘\ \
1 \\ 1 \\
'\.::‘\k e —
0,5 0,5
0 T T T \ \ \ \ \ \ \ \ 0 \ \ \ T T \ \ \ \ \ \
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000 6000 8000 0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000 6000 8000
0 025 05 1 25 5 75 10 15 20 30 40 0 025 05 1 25 5 75 10 15 20 30 40
Rychlost [kroky/s] Rychlost [kroky/s]
[otagky/s] [otagky/s]

Efektivni hodnota proudu je uvedena v legendé.
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Moment [Nm]

o AN W A OO N ® ©

Moment [Nm]

Momentové charakteristiky rady SM33, SM41, SM42, SM43

Momentova charakteristika motoru SM33-4513
s modulem 6410-001 a napajecim napétim 65 VDC

‘ u 45 Asériové = 5 A paralelni

o

0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000 6000 8000
0 025 05 1 25 5 75 10 15 20 30 40

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova charakteristika motoru SM42-4922 s modulem
6410-001 a napajecim napétim 65 VDC,
s modulem ZMP-Mini a napajecim napétim 120 VDC

u 4,9 Asériové w 5Aparalelni & 9,9 A paralelni

65 VDC 65 VDC 120 VDC
16
1 —
14 = N
13 ~N AN
12 \ \"
11 \ \
9 ——a, \ o
3 " AN
b N\ LN
6 TN AN
5 AN A"
4 LY T e
3 *%%\A'ﬁ
2
2 ——
0 I I I I I I I I I I \
0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000 6000 8000
0 0,25 0,5 1 2,5 5 75 10 15 20 30 40

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Moment [Nm]

Moment [Nm]

Momentova charakteristika motoru SM41-5311
s modulem 6410-001 a napajecim napétim 65 VDC

# 5Asériové = 5 A paralelni

N

D
S

~—

0
0

T T T T T T T T T T 1
50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000 6000 8000
025 0,5 1 2,5 5 7,5 10 15 20 30 40
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova charakteristika motoru SM43-7730 (SM43-4930
pro 9,9 A) s modulem ZMP-Mini a napajecim napétim 120 VDC

22,5
20

17,5

\u 7.7 Asériové = 10 A paralelni = 9,9 A paralelni \

AN

— N\

N
N

AN

RN

—

0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000 6000 8000
0 025 05 1 25 5 75 10 15 20 30 40
Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Efektivni hodnota proudu je uvedena v legendé.
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\A
CAS \ Pouziti krokovych motorti

Krokové motory jsou vhodné pro aplikace, kde je pozadovano presné fizeni polohy pfi nizkych a stfednich rychlostech, pfednosti jsou i nizké
ceny a minimalni naklady na udrzbu. Hybridni dvoufazové krokové motory typu SX a SM se vyznacuji vysokymi to€ivymi momenty pfi malych
rozmérech, vysokou ucinnosti, malymi momenty setrvacnosti rotoru a vysokou presnosti kroku. K zatézi se pfipojuji prostfednictvim pruzné
spojky, napfiklad typu Oldham s nylonovym stfedem, nebo prostfednictvim ozubeného femene pro zamezeni pfenosu vibraci ze stroje

na motor a naopak.

Zavislost momentu na napéti

Na nizkych rychlostech neni moment motoru vyznamnéji zavisly na napajecim napéti, nebot €as pfipadajici na jeden krok je dostate¢ny

na nabiti indukénosti vinuti motoru na plnou hodnotu proudu i pfi nizkém napéti. Proto na nizkych rychlostech momentova charakteristika pfilis
neklesa. Od rychlosti, na které zacina moment klesat, za€ina pro danou kombinaci napajeciho napéti a indukénosti vinuti oblast vysokych
rychlosti. V této oblasti je mozné pro navrh aplikace a odhad dimenzovani motoru pfedpokladat pokles momentu umérny poklesu napajeciho
napéti. Pfi sniZzeni napéti ovSem dojde i ke sniZeni rychlosti, na které zatne moment klesat, napf. cca na polovinu pfi pouziti napajeciho napéti
24 VVDC namisto 48 VDC.

Pri vyééim napéjecim napéti dochézi k vétéim tepelnym ztratdm v motoru a je tedy nutné vice sledovat jeho teplotu aby byI dodrzen zékladni
je mozné pouzit jako orientani udaj teplotu motoru na povrchu. Pokud teplota na povrchu neprfesahne 60°C bez nuceného chlazeni

(napf. ventilatorem), neni dalSi chlazeni motoru potfebné.

Momentova charakteristika krokového motoru SM32-5008
pfi sériovém zapojeni a proudu 5 A nastaveném na vykonovém stupni

¥ 12VDC 1 24VDC + 36 VDC =+ 48 VDC + 60VDC

6,5

5,5 k= L. ﬁ
5 N N
— 45 ‘:\
£ "\\ .
3% AN N
£ L. \ s N
27, \4\ =~
1,5 D
1
05 T——— —
0 T T T T T T T T T T ]

0 50 100 200 500 1000 1500 2000 3000 4000 6000 8000
0 025 05 1 5 5 7.5 10 5 20 30 40

Rychlost [kroky/s]
[otacky/s]

Momentova rezerva

V aplikacich s krokovymi motory se obecné doporucuje momentova rezerva 50 - 100%, aby byl pohon dostate¢né pfedimenzovan a pfekonal
bez potiZi pfipadné nestandardni situace, napf. chvilkové zvySeny mechanicky odpor v aplikaci. Pokud tedy napfiklad na rychlosti

1 000 kroku/s je vypocteny celkovy potiebny moment 1 Nm, doporucuje se pouzit pohon, ktery ma dle momentové charakteristiky na této
rychlosti moment 1,5 az 2 Nm. Ma-li nejblizsi vhodny typ pohonu moment jesté vyssi, je mozné jej také bez problému pouzit. Pokud neni
potfebny moment vyznamné zavisly na rychlosti, provadi se ovéfeni dimenzovani pohonu na nejvyssi pfedpokladané rychlosti v aplikaci.

Zapojeni vinuti Fazo A ’

Faze B
Bipolarni zapojeni Unipolarni zapojeni

Sériové Paralelni

Bipolarni celokrok Unipolarni celokrok
cw Krok A A B B A B © D 0 = rozepnuto
1 * 3 - * GNB 0 GND 0 f,:ll)(l:dzr%/n;mér proudu
2 - + - + 0 GND GND 0 - = zaporny smér proudu
& - + + - 0 GND 0 GND
4 + - + - GND 0 0 GND
1 + - - + |GND 0 GND 0 Lo

Zapojeni vinuti k jednotlivym typtiim krokovych motort jsou ke stazeni na www.microcon.cz.

Firma Microcon dodava pouze jednotky pro moderné&;jsi bipolarni napajeni krokového motoru. VSechny momentové charakteristiky uvedené
v katalogu jsou specifikovany pro bipolarni napajeni.
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Snekové prevodovky

Firma Microcon dodava ve spolupraci s vyrobcem TOS Znojmo vybrané typy Snekovych pfevodovek samostatné i smontované s krokovym

motorem.

Pouziti $nekové prevodovky je vyhodné v aplikacich, kde vysledny pohyb je rotaéni s velmi nizkou rychlosti otageni (do 2 ot/s). Snekové
pfevodovky se také pouZivaji pro zvySeni rozlieni ¢i dosazeni samosvornosti pfi vétSich pfevodovych pomérech.

Pohony s krokovymi motory dosahuji vysokého vykonu i pfi nizkych rychlostech vzhledem k velmi vysokému momentu a proto pro pfevaznou
¢ast linearnich aplikaci neni pfevodovka potfebna. Pro vétsinu rotacnich aplikaci je pouziti Snekové prfevodovky vyhodné.

Typ MRTK - pfevodovka se vstupni hfideli v kombinaci s pfirubou pro montaz motoru (viz obr.)
Spojeni Snekové prevodovky typu MRTK s krokovym motorem pres pruznou spojku typu Oldham (pfiruby jsou spojeny Srouby, které prochazeji
distan¢nimi sloupky) zajiStuje hladky chod se standardnimi koncovymi stupni.

Typ MRT - pfevodovka s dutou vstupni hfideli a s pfirubou pro montédz motoru
PFfimé spojeni Snekové prevodovky typu MRT s krokovym motorem je mozné v aplikacich, kde je pouzit modul 6410-001 nebo CD6410M

s patentovanym omezenim rezonanci ve stfednim pasmu kmitocta.

MRTK-30

Nominalni

MRTK-30-10-A/B3-56/65
MRTK-30-30-A/B3-56/65
MRTK-30-60-A/B3-56/65
MRTK-40-10-A/B3-71/100
MRTK-40-20-A/B3-71/100
MRTK-50-10-A/B3-71/100
MRTK-50-30-A/B3-71/100
MRTK-50-60-A/B3-71/100

MRT-70-30-A/B3-80/130
MRTK-70-60-A/B3-71/100

Nové stavebnicové provedeni
10:
30:
60 :
10:
20:
10 :
30:
60 :
MRTK-70-10-A/B3-80/130, MRT-70-10-A/B3-80/130 10:
MRTK-70-30-A/B3-71/100 (80/130)

30:

Pfesna Max. moment Hmotnost
prevodovy hodnota na vystupu
i
Nm kg

9,67 : 1 22

30:1 27 1,5
60:1 21
9,67 :1 54
19,5: 1 52 20
9,66 : 1 93

30: 1 104 4
60: 1 88
9,67 : 1 216

30:1 254 7,9
60:1 217

60 :

Komplety Snekova prevodovka / krokovy motor

Firma Microcon dodava také smontované komplety Snekova prevodovka / krokovy motor. Zminéné spojeni je feSeno u Snekovych prfevodovek
typu MRTK svérnou pruznou spojkou Oldham a distanénimi sloupky. Pfimé spojeni Snekova pfevodovka (typ MRT) / krokovy motor je
doporucovano pouze pfi pouziti modulu 6410-001 nebo CD6410M, kde je vyuZzito patentované omezeni rezonanci ve stfednim pasmu kmitocta.

V nasledujici tabulce je pfehled vybranych typu $nekovych prevodovek véetné doporu¢enych krokovych motort pro kompletaci:

Typ Snekové prevodovky
MRTK-30-10-A/B3-56/65
MRTK-30-30-A/B3-56/65
MRTK-30-60-A/B3-56/65
MRTK-40-10-A/B3-71/100
MRTK-40-20-A/B3-71/100
MRTK-50-10-A/B3-71/100

Vhodné krokové motory

SX23-1428, SX23-2727

SX23-1021, SM2321-1400, 1800
S$X23-1012, SM2317-0800
SX34-2970, SX34-3080, 4280, SM32

S§X34-2740, fada SM31

Typ Snekové prevodovky
MRTK-50-30-A/B3-71/100
MRTK-50-60-A/B3-71/100
MRTK-70-30-A/B3-71/100
MRTK-70-60-A/B3-71/100
MRTK-70-10-A/B3-80/130

SX34-4595, 7095, SX34-6212, SM33 MRTK-70-30-A/B3-80/130

Vhodné krokové motory
SX34-2970
SX34-2740, rada SM31
SX34-7095, SX34-6212, fada SM33
SX34-2970, SX34-3080, 4280, SM32
SX42-6525, fada SM42, SM43 (30 Nm)
fada SM41

Priklad kompletu $nekova prevodovka / krokovy motor (viz obr.):

Snekova prevodovka MRTK-40-10-A/B3-71/100

Krokovy motor SX34-2970 (7 Nm)

Pruzna spojka Oldham XY41 12,7 / 11 mm
4 x distanéni sloupek véetné sady spojovaciho materialu

Max. moment na vystupu je u této kombinace 40 Nm.

‘...Aw bl
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Pruzné spojky Huco

Typ Oldham

Pruzné spojky typu Oldham se skladaji ze dvou hlavic a plastového stfedu. Spojky volné

b kompenzuji pfipadné nesouososti pfi minimalnim zatizeni loZisek motoru. Tlumi hluk, vibrace a
rezonance zvlasté v provedeni s bilym (nylonovym) stfedem.

Spojky typu Oldham se $pickovym momentem az 44 Nm jsou vhodné zejména pro pohony

l:: -mee s krokovymi motory i pro jiné pohony, kde rychlosti nepfesahuji 3 000 ot/min. Pro vyrazné omezeni
| \ rezonanci jsou doporucovany pro pouziti s krokovymi motory i v aplikacich, kde neni nezbytné

r kompenzovat nesouososti.

Standardné jsou dodavany hlavice pro svérné uchyceni hfideli.

®

"
I\

oD
=N
==
L.

B min./ max. Spiékovy Nominalni

moment moment

mm mm mm mm mm Nm Nm
S$13 (2 x 232.13 + stied) 12,7 15,9 4,3 7,3 3/6,35 0,5 0,17
XY19 (2 x 453H19 + stred) 19,1 26 9,4 7,2 4/8 1,7 0,57
XY25 (2 x 452H25 + stied) 25,4 32,4 11,6 9,2 6/12 4 1,3
XY33 (2 x 456H33 + stred) 33,3 48 15 18 8/16 9 3
XY41 (2 x 452H41 + stied) 41,3 50,9 17,8 15,3 9,525/ 20 17 5,7
XY57 (2 x 452H57 + stred) 57,1 78 28,4 21,2 12/30 44 14,7

Typ Multi-Beam (spiralové valcové spojky)

Pruzné spojky typu Multi-Beam prenaseji vysoké momenty pfi malych rozmérech a dovoluji kompenzovat pfipadné nesouososti.
Nejvyssi Spickovy moment je 140 Nm. Pouziti spojek typu Multi-Beam je vhodné zejména v aplikacich

s definovanou axialni tuhosti a omezenym prostorem. Spojky ve standardnim provedeni jsou doporu¢ovany
pro aplikace, kde rychlosti nepfesahuji 5 000 ot/min, u spojek ve vyvaZzeném provedeni jsou povolené
rychlosti az do 30 000 ot/min.

Typ Flex-B (vinovce)

Pruzné spojky typu FLEX-B se vyznacuji vybornymi kinematickymi vlastnostmi, torzni tuhosti a radialni
i axialni vuli. Spojky dosahuji $pickového momentu az 12,5 Nm a jsou vhodné pro aplikace, kde
rychlosti nepfesahuji 5 000 ot/min.

Typ Flex-M (membranové spojky)

Pruzné spojky typu FLEX-M maji vyborné kinematické vlastnosti a dynamicky vyvazenou konstrukci.
Spojky dosahuiji $pickového momentu az 60 Nm. Spojky ve standardnim provedeni jsou doporucovany
pro aplikace, kde rychlosti nepfesahuji 5 000 ot/min, u spojek ve vyvazeném provedeni jsou povolené
rychlosti az do 30 000 ot/min.

Typ UNI-LAT

- nizkomomentové spojky; velka kompenzace Uhlové a radialni nesouososti, velka odolnost viéi axialnim silam

Typ HUCO-POL (kloubové spojky)

- nizkomomentové plastové kloubové spojky (jednokloubové, dvoukloubové a teleskopické provedeni)

Typ VARI-TORK (pojistné spojky)

- spojky s nastavitelnym momentem; v pfipadé prfekro¢eni momentu dojde k prokluzu - ochrana pro motor i pohanéné zafizeni
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Pruzné spojky Huco

Skladové polozky

typ Oldham

S13 (2 x 232.13 + stied), pruméry vrtani 3; 4; 4,763; 5; 6; 6,35 mm

XY19 (2 x 453H19 + stied), pruméry vrtani 4; 4,763; 5; 6; 6,35; 8 mm

XY25 (2 x 452H25 + stied), praméry vrtani 6; 6,35; 8; 9; 9,525; 10; 11; 12 mm

XY33 (2 x 456H33 + stfed), priméry vrtani 8; 9,525; 10; 12; 12,7 mm

XY41 (2 x 452H41 + stied), pruméry vrtani 9,525; 10; 11; 12; 12,7; 12,7R; 12,7S; 14; 15; 15,875R; 15,875S; 16; 19; 19,05R mm
XY57 (2 x 452H57 + stied), pruméry vrtani 12,7; 12,7R; 14; 15; 15,875R; 19; 19P; 19,05R; 20 mm

R - vrtani s drazkou, pro krokové motory fady SM s klinem na hfideli; S - vrtani s drazkou, pro krokové motory fady SX34 s klinem na hrideli;
P - vrtani s drazkou, pro krokovy motor SX42-6525

typ Multi-Beam typ Flex-B typ Flex-M

727.19.2424 (6,35/6,35 mm) 537.20.1414 (3/3 mm) 464.26.1818 (4/4 mm)
703.19.2428 (6,35/8 mm) 536.26.1818 (4/4 mm) 670.52.4748 (19,05/20 mm)
720.25.3131 (9,525/9,525 mm) 536.34.2222 (6/6 mm), 536.34.3640 (12,7/15 mm)

703.32.3232 (10/10 mm) 536.41.3132 (9,525/10 mm), 536.41.3535 (12/12 mm)

Bliz§i technické Udaje v elektronické verzi katalogu produkt(l firmy Huco Engineering, k dispozici na CD nebo na www.microcon.cz.
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Posuvové srouby / Linearni vedeni Kerk

Posuvové srouby Kerk

U posuvovych bezkulikovych $roubl Kerk je kromé fady B vyuZito patentované bezvilové provedeni. Posuvové Srouby se vyznaduji vysokou
ucinnosti a dlouhou Zivotnosti.

Vseobecny popis
- Srouby z nerezové oceli 303 s povrchovou Upravou TFE; uprava TFE podporuje vyborné kluzné vlastnosti matice a zabezpecuje dlouhou
zivotnost a tichy chod posuvového Sroubu
- délky Sroubl 12” (305 mm), 24” (610 mm), 48” (1 220 mm), Srouby dodavany bez upravenych konct
- primér posuvového Sroubu 6,35 - 22,23 mm, metrické stoupani Sroubu 1 - 25 mm/ot
- bezudrzbové samomazné polyacetalové matice
- matice v bezvllovém provedeni - opakovatelnost polohy do 0,0013 mm
- standardni pfesnost stoupani 0,0006 mm/mm

Rada ZBX

Rada ZBX je vhodna pro polohovani lehkych bfemen. Patentované provedeni samomazné polyacetalové matice
zarucuje vysokou presnost polohy. Komplety jsou vhodné zejména pro vertikalni aplikace, pro které je dulezita
minimalizace hluku a vibraci. Maximalni axialni zatizeni je u nejvétsiho dostupného primeéru sroubu 15,88 mm
160 N. Zivotnost pfi doporuovaném Y zatiZeni je u této fady 3 800 az 5 000 x 10°m.

Rada NTB

Komplety s matici NTB v patentovaném bezvilovém provedeni se vyznacuji vysokou axialni
tuhosti s minimalnimi tfecimi momenty, tichym chodem a dlouhou Zivotnosti. Rada NTB je
vyuzivana pro polohovani tézSich bfemen, nez dovoluje fada ZBX, a poskytuje nejlepsi pomér
uzitnych vlastnosti a ceny. Maximalni axialni zatizeni je u nejvétsiho dostupného primeéru
$roubu 12,7 mm 455 N. Zivotnost pfi doporuéovaném Vi zatiZeni je u této Fady 5 000 a2z

6 350 x 10°m.

Rada VHD

Posuvovy $roub s matici VHD v patentovaném bezvllovém provedeni dovoluje pfenos maximalni zatéze s velmi
nizkymi tfecimi momenty pfi zachovani nejvyssi axialni a radialni tuhosti. Konstrukéné nejdokonalejsi fada VHD
je vhodna pro aplikace s velkou zatézi, kde je pozadovana vysoka pfesnost polohy, jemny a tichy chod a dlouha
Zivotnost. Maximalni axialni zatiZeni je u nejvétsiho dostupného priméru Sroubu 19,05 mm 1 590 N. Zivotnost
pfi doporu¢ovaném i zatiZeni je u této fady 7 600 az 8 800 x 10°m.

Rada B

Posuvovy Sroub s matici B umoznuje polohovani i tézkych bfemen pfi zachovani dlouhé
Zivotnosti, pfednosti jsou také nizké ceny. Rada B s definovanou vali do 0,25 mm je vhodna
pro vSeobecné pouziti, kde neni potiebny bezvilovy chod. Maximalni axialni zatizeni

u nejvétsiho dostupného primeéru Sroubu 22,23 mm je 2 270 N.

Linearni vedeni Kerk

Linearni vedeni Kerk se zabudovanym posuvovym bezkulickovym Sroubem pfimo ve vodici tyéi jsou vhodna pro polohovani lehkych bfemen.

Rada SRZ (lineami vedeni ScrewRails)

Linearni vedeni s matici SRZ v patentovaném provedeni zarucuje v ose pohybu
chod bez vile. Rada SRZ spliiuje poZadavky na vysokou pfesnost polohy, tichy
chod a dlouhou Zivotnost. Vedeni SRZ se dodavaji v délkach 6” (152 mm), 12”
(305 mm) a 24” (610 mm) se specialni povrchovou Upravou TFE. Max. axialni
zatizeni u nejvétSiho vedeni s primérem posuvového Sroubu 12,7 mm je 450 N
(s ohledem na dlouhodobou Zivotnost je doporu¢ené axialni zatizeni do 110 N).
Pro montaz vedeni s motorem se pouzivaji pfislusné koncovky s pfirubou.

Linearni vedeni RGS6M05Tx08”

Kompaktni bezvllové linearni vedeni velmi malych rozmér( s integrovanym
posuvovym Sroubem o primeéru 9,53 mm a stoupanim 5 mm/ot. Pfi délce vedeni

8” (203 mm) je mozné vyuzit zdvih 131 mm. Max. axialni zatiZzeni u tohoto vedeni

je 155 N (s ohledem na dlouhodobou Zivotnost je doporu¢ené axialni zatizeni do 35 N).
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Skladové polozky

Posuvové Srouby Kerk

fada B

B F 4MO1T x 127, 24”

B F 4MO3T x 127, 48”

B F 4M10T x 12”

B F 7M10T x 127, 24", 48”
B F 8MO5T x 127, 24", 48”
B F 8M10T x 24", 48”

B F 8M25T x 127, 24", 48”
B F 10MO8T x 12", 18”

B F 14M24T x 48"

Linearni vedeni Kerk

fada RGS
RGS6MO5T x 08”

Posuvové srouby / Linearni vedeni Kerk

fada ZBX

ZBXF 4MO1T x 127, 24”
ZBX F 4M0O3T x 127, 48”
ZBX F 7TM10T x 127, 24", 48"
ZBX F 8MOST x 127, 247, 48”
ZBX F 8M10T x 247, 48”
ZBX F 8M25T x 127, 247, 48”
ZBX F 10M08T x 127, 18”

fada SRZ
SRZ4MO02T x 06”
SRZ4AM10T x 127, 24”
Koncovka SR4000ES

fada NTB

NTB F 4MO1T x 127, 24”
NTB F 4MO3T x 127, 48”
NTB F 4M10T x 12"

NTB F 7MO5T x 127, 48”
NTB F 8MO5T x 127, 24", 48”
NTB F 8M10T x 247, 48”

SRZ8MO5T x 127, 24”
SRZ8M25T x 127, 24”
Koncovka SR8000ES

fada VHD

VHD F 8MO05T x 127, 247, 48”
VHD F 8M10T x 24", 48”
VHD F 8M25T x 127, 24", 48”
VHD F 10MO8T x 18”

VHD F 12MO5T x 127, 48”

Bliz$i technické udaje v elektronické verzi katalogu produkt(i firmy Kerk Motion Products, k dispozici na CD nebo na www.microcon.cz.

-33-



Kulickové srouby

Kulickové srouby japonské firmy Kuroda

Technické parametry

Typ Pramér kulickového  Stoupani Trida Axialni vale Maximalni Délka
Sroubu kulick. Sroubu presnosti (mm) axialni dyn. (mm)
(mm) (mm/ot) zatizeni
(N)
GW1505U-1200 15 5 Cc7 0,04 5100 1200

Doporucené zatizeni je cca 20% udavané maximalni zatéze s ohledem na dlouhodobou Zivotnost.

Rozméry v mm

034
0125

54

10 30
I
40
[——
1200
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Kulickové srouby GW1505U-1200 jsou dodavany ze skladu bez upravenych konct véetné matice s pfirubou.

Kulickové srouby SKF

Technické parametry

Typ Prameér kulickového Stoupani Trida Maximalni axialni Maximalni Délka
Sroubu kulick. Sroubu presnosti vile axialni dyn. XXXX
(mm) (mm/ot) (mm) zatizeni (mm)
(N)
SH16x5R.xxxx 16 5 G7 0,07 5200 350, 700, 2 100

Doporucéené zatizeni je cca 20% udavané maximalni zatéze s ohledem na dlouhodobou Zivotnost.

1 ' . \ AR

it 4 S/ i “‘H"“"“‘“l"\*“‘“ﬁ\,!“l}"!":\:r
lﬁl!l’i‘l*i*t‘l‘l‘ﬂ:l*ll*tlI‘*ﬁihll"'l'uw : “I\;t\r-n‘ R
by AL TR AR R R

St b ety

)

Kulickové $rouby SH16x5R jsou dodavany ze skladu bez upravenych konctl véetné matice se specialnim zavitem (bez pfiruby). Matice jsou
k dodani i samostatné.
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Linearni vedeni Kuroda

Linearni vedeni s kulickovym Sroubem jsou vhodna pro Siroké spektrum aplikaci, jsou zejména pouzivana pro polohovani stfedné tézkych
a tézkych bfemen. Vedeni prevadéji rotacni pohyb rotoru motoru na linearni pohyb polohovaného bfemene. Kombinaci krokového motoru

a linearniho vedeni je mozné zajistit pfesny a cenové dostupny linearni pohon.

Linearni vedeni japonské firmy Kuroda se vyznacuji velmi malymi rozméry, vysokou pfesnosti a velmi pfiznivym pomérem cena/vykon.
| pfes velmi malé rozméry je mozné vedeni Kuroda zatéZovat velkymi momenty.

Typy vedeni uvedené v tab. nize jsou standardné dodavany ze skladu firmy Microcon.

Technické parametry

Typ

SG2005A-100P
SG2005A-200P
SG2605A-150P
SG2605A-250P
SG3320A-300P
SG3305A-400P
SG3310A-400P
SG3320A-500P
SG3310A-600H

Maximalni
dynamické

zatizeni

na voziku

(N)

4270
4270
7780
7780
12 600
12 600
12 600
12 600
12 600

Momentové
zatizeni
(Nm)

Mg / M / My (torzni)

MR¢I:-:I

<£>

Sitka

délka
101/35/42
101/35/42
255/99/118
255/99/118
500/181 /215
500/181/215
500/181 /215
500/181/215
500/181 /215

Opakovatelnost
polohy
(mm)

+/- 0,001 max.
+/- 0,001 max.
+/- 0,001 max.
+/- 0,001 max.
+/- 0,001 max.
+/- 0,001 max.
+/- 0,001 max.
+/- 0,001 max.
+/- 0,003 max.

Polohova
presnost
(mm)

0,02 max.
0,02 max.
0,02 max.
0,02 max.
0,02 max.
0,02 max.
0,02 max.

0,025 max.

0,07 max.

Vile
(mm)

0,002 max.
0,002 max.
0,002 max.
0,002 max.
0,002 max.
0,002 max.
0,002 max.
0,002 max.
0,005 max.

Rozbéhovy
moment
(Nm)

0,012 max.
0,012 max.
0,04 max.
0,04 max.
0,15 max.
0,15 max.
0,15 max.
0,15 max.
0,07 max.

Hmotnost
(kg)

0,6
0,9
1.1
1,5
2,8
3.4
3.4
4,2
4,7

Doporucené zatiZeni je cca 20% udavané maximalni zatéZe s ohledem na dlouhodobou Zivotnost.

Typ

SG2005A-100P
SG2005A-200P
S$G2605A-150P
S$G2605A-250P
SG3320A-300P
SG3305A-400P
SG3310A-400P
SG3320A-500P
SG3310A-600H

Rozméry v mm

Rozméry v mm

Pramér kulickového Stoupani Rozméry
Sroubu / primér  kuli¢k. Sroubu vyska/ Sirka
vstupni hridele (mm/ot)

6/4 5 20/40
6/4 5 20/40
8/5 5 26 /50
8/5 5 26 /50
12/6 20 33/60
10/6 5 33/60
10/6 10 33/60
12/6 20 33/60
10/6 10 33/60

Délka

véetné skiiné spojky
a koncovky

164
264
219
319
374
474
474
574
674

Zdvih

43
143

73
173
210
310
310
410
510

(pro pripojeni motoru)

Priruba
NEMA

17
17
17
17
23
23
23
23
23
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Linearni vedeni Kuroda

S$G2005A-100P, SG2005A-200P

Rozméry v mm
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SG2605A-150P, SG2605A-250P

Linearni vedeni Kuroda

Rozméry v mm
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Linearni vedeni Kuroda

Rozméry v mm

SG3320A-300P, SG3305A-400P, SG3310A-400P, SG3320A-500P, SG3310A-600H

33
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Kompletni pohony

Kompletni vyvojové sady

Priklady vyvojovych sad:
(doporucené kombinace jednotlivych komponent()

- vSechny sady obsahuji program pro vyvoj aplikaci Inmotion PC Utilities a sériovy kabel

SCD20M05-01: jednotka CD20M, krokovy motor SX17-0905,
svérna pruzna spojka XY19 s vrtanim 5 mm na obou stranach.

SCD20M1: jednotka CD20M, krokovy motor $X23-1012,
svérna pruzna spojka XY25 s vrtanim 6,35 mm (pro motor) a 8 mm.

SCD30x3: jednotka CD30x, krokovy motor $X23-2727,
sveérna pruzna spojka XY25 s vrtanim 8 mm na obou stranach.

P m

SCD40x7-01: jednotka CD40x, krokovy motor SX34-2970,

svérna pruzna spojka XY41 s vrtanim 12,7 mm (pro motor) a 15 mm.
SCD40x9: jednotka CD40x, krokovy motor SX34-4595, svérna pruzna spojka XY41 s vrtanim 12,7 mm (pro motor) a 15 mm.

SCD64M9: modul 6410-001 vcetné prisluSenstvi (kryt, chladi€, sada konektord, manual), Fidici jednotka C1x, krokovy motor SX34-7095,
svérna pruzna spojka XY41 s vrtanim 12,7 mm (pro motor) a 15 mm.

SCD64M11: modul CD6410M vcetné prislusenstvi (kryt, chladi¢, sada konektort, manual), krokovy motor SM41-5311IP, svérna pruzna spojka
XY57 s vrtanim 19,05R mm (pro motor) a 20 mm.

SCD64M25: modul CD6410M vcetné prislusenstvi (kryt, chladi¢, sada konektorl, manual), krokovy motor SX42-6525, svérna pruzna spojka
XY57 s vrtanim 19P mm (pro motor) a 20 mm.

Kompletni linearni pohony

Kompletni linearni pohon obsahuje jednotku s fidici ¢asti (standardné osazen kontroler M1486E1) i vykonovou €asti, krokovy motor, skfin

spojky véetné svérné pruzné spojky typu Oldham, linearni vedeni Kuroda se zabudovanym kulickovym Sroubem nebo linearni vedeni Kerk
(s posuvovym Sroubem pro polohovani lehkych bfemen). Pohony jsou dodavany smontované véetné programu pro vyvoj aplikaci Inmotion
PC Utilities, sériového kabelu, prislusnych konektor(i a podrobné dokumentace.

Kompletni pohony véetné krokovych motorG a japonskych linearnich vedeni Kuroda

LC2605N30x05-250 (jednotka CD30x, krokovy motor SX17-1705, spojka XY 19, vedeni SG2605A-250P)
LC3310N40x27-400 (jednotka CD40x, krokovy motor SX23-2727, spojka XY25, vedeni SG3310A-400P)

RGznymi kombinacemi jednotlivych komponentl z $iroké nabidky Ize sestavit mnoho typ kompletnich linearnich pohonl. Krokovy motor
je pfipojen k linearnimu vedeni pfes pruznou spojku Oldham umisténou ve spojovacim ¢lenu (skfif spojky). PFiruba krokového motoru
i linearniho vedeni zapada do osazeni pfislusné skfiné spojky, ke které jsou oba komponenty pfiSroubovany.

Soucasti linearnich vedeni Kuroda je skFin spojky vcetné pfiruby pro pfipojeni krokového motoru, blize viz str. 35 - 38.

Pro linearni vedeni Kerk fady SRZ jsou k dispozici nasledujici skfiné spojky:

Skfin spojky Délka skfiné spojky Doporucéena pruzna
pfiruba motoru / fada SRZ spojka Oldham
NEMA17 / SRZ4M * 42 mm XY19
NEMA23 / SRZ8M * 50 mm XY25

* Pro montaz vedeni SRZ se pouzivaji pfislusné koncovky s pfirubou (obr. na str. 32), blize v katalogu produktl firmy Kerk Motion Products.
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Poznamky
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Detailni technické dotazy je mozné zasilat pfimo na podpora@microcon.cz.

Microcon je registrovana ochranna znamka firmy Microcon v CR a v dal$ich zemich.
Dalsi uvedené nazvy spolec¢nosti a produkttd mohou byt chranény ochrannymi znamkami jejich odpovidajicich vlastniku.

Informace uvedené v tomto katalogu se mohou zménit bez pfedchoziho upozornéni.
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